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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -M -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamphnicznej (SST)aswymagania ogdlne dotygze wykonania i
odbioru robét drogowych, ktére zostanykonane w ramachmodernizacji i przebudowy drogi gminnej w miejscowdci
Opatow, ulica Armii Krajowej o t acznej dhugasci 0,369 km oraz modernizagj i przebudowy drogi gminnej w miej-
scowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej diugasci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyamadokument przetargowy i kontraktowy i nalga stoso-
wa¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania szczego6towe, wspoéline dla robétiybh szcze-
g6towymi specyfikacjami technicznymi, spgdzonymi dla poszczegdlnych asortymentéw rob6t pegkonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-aytkows (droge) albo
jego cz$¢ stanowjcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,eaet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lulsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraszelkimi
urzadzeniami technicznymi zgwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.1.Droga tymczasowa (moritawa) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdoeneuchu pojazdéw obstugyj
cych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po jego zakéczeniu.

1.4.4.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgguijgcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument prze-
biegu robét budowlanych oraz zdatiekolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.5.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwgpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaraitokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezd-
nie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - ukltad warstw nawierzchmaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr obmiarow - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigoréb zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.13.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentacpjektowy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymera.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferygam

b) Warstwa wjzgca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwy scieralp a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gdga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obzén od ruchu na podi@. Podbudowa nie sktadé sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorng@&zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skfada
sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnac&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiga. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapcy lub
odcinapca.



g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymezeeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.
h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniegtiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy

i)

nawierzchni legcej powyej.
Warstwa odsgczajca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.16.0dpowiednia (bliska) zgodké - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiesé przedziat
tolerancji nie zostat okétony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo rodzaju robét budow-
lanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdn@gi oraz
drzew i krzewéw. Pas drogowy i® rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adezn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeat pojazdow, umieszczenia ydzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzaga jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji na-
wierzchni.

1.4.19.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagptrzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzminych z prowadzeniem budowy.

1.4.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22.Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plaprezekroju podhanym) istniejcego padczenia.

1.4.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgtaji obudowy konstrukcyjnej, styce do przeptywu matych cie-
kéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lulratau kotowego, pieszego.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharaktery-
styke i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robét.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblimpdzajoéw ruchu
oraz szeroké& chodnikdw mierzona wietle pogeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddziela-
jacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.27 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.28.Zadanie budowlane - & przedsjwziecia budowlanego, stanoyga odebm catas¢ konstrukeyjm lub technolo-
giczry, zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu rob6t zwazanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgiudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy wraz ze wszyst-
kimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adminislygymi, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz do&otacji
projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtiaza ochron punktéw pomiarowych do chwili odbioru koowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdiawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaelizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeadanym
w szczegotowych warunkach umowy, uweatiiajgcym podziat na dokumentagprojektov:
Zamawiajicego,
sporzdzomn przez Wykonawge

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez Ayniera Wykonawcy stanowi
Cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éhjednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejngé ich waznosci wy-
mieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywé biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.



W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczal-
ne g odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatloweineéntow budowli mugzby¢ jednorod-
ne i wykazywa zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego prze-
dziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostasasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjmgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieobydw sposdéb oké&ony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zakaéczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobo6t w okresie trwania budo-
wy. W zaleznosci od potrzeb i pogpu robo6t projekt organizacji ruchu powinienckaktualizowany przez Wykonawma
biezgco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe airz
dzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtayv ten sposéb bezpiecztwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestriieo-
dzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przeziwmniera.

Fakt przystpienia do robdt Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z In-
zynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Agniera. Tablice informacyjneela utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamealizacji kontraktuzado za-
konczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe uggzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodze-
nia, poecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéazelkie innesrodki niezledne do ochrony robo6t, wy-
gody spotecznii i innych.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z In-
zynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Agniera. Tablice informacyjneela utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieeglo przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowi-
ska na terenie i wokét terenu budowy oratldie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wlasrigi spotecznej i
innych, a wynikajcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢rasivie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymag# bedzie miat szczegélny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopordgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynackeizpach.

Materiaty tatwopalne ¢xg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dest
pem os6b trzecich.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako rezultat realizaciji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robdt bda miaty aprobat techniczig wydamy przez uprawnionjednostlk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azp&aiczeniu robét ich szkodliwig zanika
(np. materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagdachnologicznych wbudowania. zidi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé zgod na wycie tych materialéw od wiaiwych
organéw administracji gstwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodo-
wato jakiekolwiek zagrzeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wiasriei publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalaciji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddeych wigcicielami tych urzdzex potwierdzenie informacji dostarczo-
nych mu przez Zamawiggego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiemvasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i atzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezepwzasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urazdzen podziemnych na terenie budowy i powiadoémizy-
niera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia fyshalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej po-
mocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonatxgdrie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziata-
nia uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemrZadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonygh
przez Zamawiajcego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcizenia na & przy transporcie materiatow
i wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie rgdab zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowyabo-
wo fadunkéw i w sposob gty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki powodge
nadmierne obgizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepisoéw dotycgych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegdlngi Wykonawca ma obowrzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ereb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spgjugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od
daty rozpocecia do daty zakczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zataenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaigiqo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie igniera powinien rozpogz robo-
ty utrzymaniowe nie pdniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramjscowe oraz inne prze-
pisy i wytyczne, ktéregw jakikolwiek sposob zwzane z robotami idwizie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzen@to

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszdikic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anlzer lub metod i w sposob agly bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



b)

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkargystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczdngo
rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informagpeyaimce proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiedri@iadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priez-
niera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane
z dopuszczonegirddia w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zr6det miejscowych vgczagc w to zrodta wskazane przez Zamavyieggo i jest zobowizany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagjpawierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowa-
ng przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: pptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo 2zt z terenu wykopOw, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywdejienu po ukfczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wska-
zan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieedzie prowada zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéheigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgajagcymi na danym ob-
szarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnbstosowa-
nych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki matéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aiavosci.
Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujace warunki:
Inzynier kedzie miat zapewniopwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtéw wsiez@rzeprowadzania
inspekciji,

Inzynier kgdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyatlz ztozone
w miejscu wskazanym przezzymiera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robét,zni
te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychariatéw zostanie przewadtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdaisie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mhtedo czasu gdydulg one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly fakaos¢ i whasciwos¢ do robdt i byly dosipne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@agtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnio-
nych z Irzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigmozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem mate-
riatu, albo w okresie ditszym, jéli bedzie to wymagane dla bati@rowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakcepto-
wany rodzaj materiatu nie me byt pdézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakd¢ wykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowia-



da¢ pod wzgtdem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym
przez lrzyniera; w przypadku braku ustéley takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu hbedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stkagmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyhiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcey lub wynagjty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgitm do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Iryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkéw transportu, ktére nie wpltymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych roboét i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dulzie zapewni& prowadzenie rob4t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyege przepisdéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afsen na osie i innych parametréw technicznyShodki transportu nie odpowiadiie
warunkom dopuszczalnych obzén na osie mog by¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezagco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenovwyd

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umow oraz za jak&t zastosowanych materia-
low i wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizaciji
robot oraz poleceniami tgniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich ele-
mentow robot zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipémie przez
Inzyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
jesli wymagat tego lgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowie-
dzialndci za ich doktadné.

Decyzje Izyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdét kgdg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaajjgktowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy po-
dejmowaniu decyzji lzynier uwzgedni wyniki bad@& materiatdw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkciji i
przy badaniach materiatow, gdwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsae na roz-
wazam kwestk.

Polecenia layniera kgda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeenyia rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie robét zgodnie z dokumerdapjojektovg, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Ireyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

organizac} wykonania robdt, w tym terminy i spos6b prowadaanibét,

organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robdét,

system (sposob i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jalol wykonywanych robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagshego lub laboratorium, ktéremu Wyko-
nawca zamierza zlecprowadzenie badd,



spos6b oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechaniznsterugcych, a
takze wychgganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesddrtologicznym, proponowany sposéb i ferprzeka-
zywania tych informacji laynierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ila¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiwiskrzy, kruszyw
itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przedgutia wiasciwosci w czasie transportu,

sposo6b i proceddrpomiardw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanieydeas, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzanégzanek i wykonywania poszczegolnych elementait;
sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do pobierania
prébek i bada materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkyimer maze zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdbw oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dkoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewnt wykonanie
robét zgodnie z umoyy

Wykonawca dostarczy tgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i spret badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okgéajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycgcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutgiod badawczych. 2eli niedocignie-
cia te lzdg tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét bada-
nych materiatéw i dopici je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usunkte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag stosowanie statystycznych metod pobierania prébesrtych na zasa-
dzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym prawdopodolsigtwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie lzyniera Wykonawca ¢uizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore luadat-
pliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wkasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtewek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawigy.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez hyniera. Prébki do-
starczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez bkyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezayniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawezna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcep-
towane przez liyniera.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi lyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajaNykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ky-
niera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw& Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie piej jed-
nak niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalkd.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia prébek i
badania materiatow grodfa ich wytwarzania i zapewniona medazie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wyko
nawcy i producenta materiatéw.



Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbit prowadzonego przez Wykonawdxdzie ocenié
zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstamirikow bad#é dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd prébki materiatdw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zad
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcysasniewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci niezalge-
mu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub domlaych badé, albo oprze si wylgcznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodrigi materiatow i rob6t z dokumentagprojektovs i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtor-
nych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
Polskg Normg lub
aprobaj techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPmiskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy
okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badadg dostarczone przez Wykonaginzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowigzujagcym Zamawiaicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahea okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigthma prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyekla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesgieva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowycbzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatl&saap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbuwego. Zapisy ¢1la czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,
uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia ja@koi harmonogramow robot,
terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementow robot,
przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogzprzerw w robotach,
uwagi i polecenia liyniera,
daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je przepro-
wadzat,
wyniki préb poszczegoinych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegsbprzediaone Irzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Izyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja lub zag-
ciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego peggti kazdego z elementdw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadzawisposob aiglty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiaréw.



(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodng&i materiatéw, orzeczenia o jade materia-
téw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapew-
nienia jakdci. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robd6t. Winny Byudostpnione na kadezyczenie Ityniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiagce dokumenty:
pozwolenie na realizagczadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewi-
dzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla lityniera i przedstawiane do weglu nazyczenie Zama-
wiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduwsaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w§lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robdtduzie przeprowadzony z eztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdidinii
osiowe;.

J&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé po-
mnazona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo eldg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@8sil.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitgtzaakceptowane przezzymiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadnlzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddlg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anlizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb agly zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przezzymie-
ra.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Igda przeprowadzone przed @eziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, ace
w przypadku wystpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzacesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obha lzda wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miefsddce mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do reje-
stru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniongzgnierem.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym wykonanie ewentu-
alnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnegdeposobot.

Odbioru robét dokonuje #ynier.

Gotowa¢ danej czsci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym po-
wiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgto-
szenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienigno fakcie lrzyniera.

Jakda¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawigogich komplet wyni-
kéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagjprojektovs, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgiciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje Lynier.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédlip jakasci i
wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvepi-
sem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoreienia pimie o tym fakcie Inyniera.

Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakaczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzrmeaz@rzez Zamawiggego w obecri@i Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentoéw, wyni-
kéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapadga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub robét uzupemnigych w warstwieicieral-
nej lub robotach wykficzeniowych, komisja przerwie swoje czydaia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgjste jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentaieh
znacznie odbiega od wymaganej dokumentacpjektowg i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéshgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wyko-
nywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokét odbioru ostatecznegatob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpany przygotowanastpujgce dokumenty:
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentoéw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZ],
6.deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikoéw baida pomiaréw zadczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsrzgych (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom urzdze,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdém przygotowania dokumentacyjnego né¢glgpgotowe do od-
bioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykegaavyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét



Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kpda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyathdr zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbioér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaoazm jednostk obmiarovy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez Wy-
konawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynnéi, wymaga-
nia i badania sktadage st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétllp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartgs¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymesyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaw@ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizadjruchu ponosi Wykonawca i obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuyimierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z
postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagajhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscigi tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414) z pdiejszymi zmianami.

2. Obwieszczenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budimiwa z dnia 10 listopada 2000 r. w sprawie ogdosz jednolite-
go tekstu ustawy Prawo budowlanéDz. U. Nr 106, poz. 1126) - zmiany w 2000 r.. Dz Nr 109, poz. 1157/Nr 120,
poz. 1268w 2001 r.:\Nr 5, poz. 42Nr 100, poz. 1085Nr 110, poz. 1190Nr 115, poz. 1229Nr 154, poz. 1800Nr 129,

poz. 1439w 2003 r.:Nr 80, poz. 718
3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004a wyrobach budowlanycfDz.U. Nr 92 poz. 881)

4. RMI z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dzientikdowy, montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawierajcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U z 2002 rokulld8, poz. 953).
5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 71 z 2000 roku, poz. 838) zzpiéejszymi zmianami.

6. Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki Ma@jsz dnia 26 czerwca 2000 w _sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu ustawy o drogach publiczny@z. U. Nr 71, poz. 838) - zmiany Dz. Nr 86, poz. 958 z 2000;rNr 125, poz.
1371 z 2001 r.Nr 25, poz. 253 z 2002;Nr 200, poz. 1953 z 2003)r.




7. Rozporadzenia Rady Ministréw z dn. 24.01.1986 roku w speawykonania niektérych przepiséw ustawy o drogach
publicznych (Dz. U. Nr 6, poz. 33 z friiejszymi zmianami).

8. Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 roku w sprawie wauwktechnicznych jakim powinny odpowiadarogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. #30

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéné 2003 r. w sprawie szczegOtowych warunkow gdzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nadzgmadzeniem ( Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r., poz. 1¥.29

10.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku ,Prawo o rudlegawym” ( jednolity tekst — Dz. U. Nr 58 z 208&ku, poz. 515 z
pézniejszymi zmianami );

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20fi%u w sprawie szczegétowych warunkow techniczngizh
znakow i sygnatéw drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczaniangach
(Dz. U. Nr 220 z 23.12.2003 r., poz. 2181);

12.Rozporadzenie MTiGM z dn. 30.05.2000 roku w sprawie waxwmkechnicznych jakim powinny odpowiaddrogowe
obiekty irzynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63/2000, p@35)



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych w ramachmodernizacji i przebudowy
drogi gminnej w miejscowaci Opatow, ulica Armii Krajowej o t gcznej diugdci 0,369 km oraz modernizagj i prze-
budowy drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej dtugasci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylenaja
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wszystkimi czynno-
sciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu dovgz potaenia obiektdéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wysédiowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrool przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiwiajacy

)

odszukanie i ewentualne odtworzenie;
wskazanie granic pasa drogowego w terenie;

g) wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej;

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektdw mostowych obejmuje sprawdzewniznaczenia osi obiektu i punktéw wységiowych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochgaoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb idafey odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowaigktu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
érednie; od 0,15 do 0,20 m idiugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaEgj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,



- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymagane] doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy g@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyriujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przepisami
ustawy z dnia 17 maja 1989 r. prawo geodezyjnatogaaficzne ( tekst jednolity DZ.U. nr 240, po22Z¥ z 2005 roku)
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&iowej oraz punktéw granicznych najepobra z wiasciwego
Powiatowego @odka Dokumentacji Geodezyjnej.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pay by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #zakdowkzane do punktdéw pomocniczych, pmdmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomicdzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiawinna by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towa-
rzyszicych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy dro-
gowej. O ile brak takich punktow, repery roboczéenazatary¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattbw
kow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyddigcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky dokltadndcig, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyr&ne i jednoznaczne okile-
nie nazwy reperu i jego ¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy przekazag przez Zamawiagego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charak-
terystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz radziej nk co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganoibét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachaggtbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale-
zy stosowé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegh&t
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwej. Odlegtdc ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektovy.



Nogakwbhr

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowa-
dzi¢ wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami po-
danymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynasjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicOw i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjidfire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
wskazanie granic pasa drogowego w terenie,
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
przesungcie punktow osnowy geodezyjnej,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ibwegsGtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | PRZEPUSTOW



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z rozbidrk elementéw drég i przepustéw w ramachodernizacji i przebudowy drogi gminnej w
miejscowdici Opatow, ulica Armii Krajowej o tacznej dlugadici 0,369 km oraz modernizag} i przebudowy drogi
gminnej w miejscowdaci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej dlugasci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowdcSIWZ i naley ja stosowé w zlecaniu i wykonaniu robot opi-
sanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z rozbidrk
— warstw konstrukcyjnych nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
— chodnikéw,
— znakoéw drogowych,
— przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
— barier drogowych,
— ogrodzea.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okkenia podstawowe as zgodne z obowkrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6Ine wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw SST D-M-00.00.00 ,Wymaga-
nia ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidrceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w posta-
ci:

— rusztowa koziowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skiadgych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég
z krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. diugei 6 m, szerok&ci 52 cm), usztywnionych gteniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczeblaph3r2 x 6,3 cm) uktadagspomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§rettnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okb® x 1,5
m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z ralstvychsrednicy 108 mm i townikéw 45x45x5 mm i 70 x 70 x 7
mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materialow odpowiadagych nasfpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [RN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przezyiiera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] luimej zaakceptowanej przezzymiera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowanej przezAyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drég i przepustow peo by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezzymiera:
- spycharki,
- fadowarki,



- zurawie samochodowe,
— samochody erzarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@éine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i przepustéwijoiogy usunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wy-
mienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektovg, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacija projektowa nie zawiera dokumentimsjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier maze polect
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbhiérkowe maa wykonywé mechanicznie lubecznie w sposob okéony w SST lub przez kyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiewm frezarek drogowych, najespeiné warunki okrélone w
SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu ngldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje sdzyské, w sposobgczny lub mechaniczny z ew. przegem petow
zbrojeniowych i ich odgiciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementow skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i gxiowym usungciu taw, wzgédnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziamahpowtdrnego iycia (z zaprawy, kawatkdw betonu, izolacji
itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania edinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtajc wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w
SST lub wskazane przezziymiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s8¢ wlasndgcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementdéw drégrodzé i przepustéw znajdage sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagcprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny djymczasowo zabezpieczone. W szcze-
golndsci nalezy zapobiec gromadzeniwgsiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnié, warstwami, odpowied-
nim gruntem do poziomu otaczaggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olilenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetni@ego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodzerzepustow
powinno spetnia odpowiednie wymagania olilene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy rob6t zwigzanych z rozbiorkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni, warstw konstrukcyjnych jezdni odhika - nf (metr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynpgbdnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkielu ponownego jejaycia, z utczeniem na poboczu,
zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikéw:
- odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiérkiscieku:
— odstongcie scieku,
— reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jegaycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupehienie i wyrébwnanie podia,
— zaladunek i wywéz materiatéw z rozbiorki,
- uporzdkowanie terenu rozbioérki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozhiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
— odkopanie i wydobycie stupkow,
- zasypanie dotow po stupkach wraz z gaagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- uporzdkowanie terenu rozbioérki;
h) dla rozbiérki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,
- ew. ustawienie rusztovid ich p&niejsze rozebranie,
— rozebranie elementéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,



— zasypanie dotow (wykopbéw) gruntem z zagczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzdkowanie terenu rozbiorki.

i) dla rozbiorki barier i parczy:

— demonta elementéw bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz zgsgzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [1],

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane ngcgoogol-
nego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuyggiione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

. PN-H-93401 Stal walcowanagtéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtad-

kim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH |-V KATEGORII



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghnicznej (SST)gswymagania dotyee wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach |-V kategorii, ktére zosgawykonane w ramachmodernizacji i przebudowy drogi gminnej w
miejscowaici Opatéw, ulica Armii Krajowej o t acznej dlugdci 0,369 km oraz modernizaqj i przebudowy drogi
gminnej w miejscowdci Opatdw, ulica Starowatowa o4cznej dtugasci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowdc3IWZ i nalezy ja stosowé w zlecaniu i wykonaniu robét opi-
sanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatwyrio-
dernizacji drég i obejmugjwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat)!

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kateggoied wzgédem trudnéci ich odspajania podano w
SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicyeskono przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntéw i materia-
tow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspia;

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DOOR21L pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoish stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodse wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych odspstw od
dokumentacji projektowej obgia Wykonawe rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do budowy
nasypow bylty odspajane oddzielnie, w sposéb unitimiaj gcy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgch, wymaga zgody tgniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewie-
zione na odktad. O ile #ynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,zyaje odpowiednio zabezpieazy
przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzelly nie naley odspajé go do gébokasci okoto 0,5 metra powgj projektowanych rd-
nych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotraiemnych powinno spetiavymagania, dotyeze
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét mrh

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog ruch cezki ruch mniejszy
ekspresowych | ibardzo cgzki od ckzkiego
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.



Jeveli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignicte przez bezpoednie zagsz-
czanie gruntoéw rodzimych, to nalepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdliwiajacego uzyskanie wymaga-
nych wartdci wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wyko-
nawca i przedstawia do akceptacjtynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch maszyn wy-
konujcych £ czynndé¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphygpuszko-
dzehr powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robo6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych paey warunkdw
obcigza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowagodnéci z wymaganiami oki&gonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SIV.czasie kontroli szczeg@muwag; nalezy zwrdcié na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogargaaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wge okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu — ODKLAD.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

— zgodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru robét podano w SST D-0210pk® 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogollne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddklad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,

przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecamiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacf, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-10.01.05

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK, KRATEK, ZAWOROW



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikemhnicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzierdehtek, zaworéw w ramacimodernizacji i przebudowy
drogi gminnej w miejscowaci Opatow, ulica Armii Krajowej o t gcznej diugdci 0,369 km oraz modernizagj i prze-
budowy drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej dtugasci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanaggtSIWZ i nalety ja stosowd w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej studzienkifat, zaworéw.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - wdzenie pajczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub phewiej eksploatacji
kanalu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanaléw nieprzetazowych, ich semvacji i przewietrza-
nia.

1.4.3.Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkdciekowa) - urzgdzenie do przepia wéd opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacgzdeowej lub ogdinosptawnej.

1.4.4.Wtaz studzienki - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigwik rewizyjnych, umdiwiaj acy
dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urgdzenie, przez ktére wody opadowe przedasiigijod géry do wpustu ulicznego.

1.4.6.Nasada 4eliwna) z wlewem bocznym (w kraaniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedassaj w
ptaszczynie kraveznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostale okgtenia podstawoweaszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[a] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej studienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studki&analizacyjnej naley uzy¢:

a) materialy otrzymane z rozbidrki studzienki oramzhiiérki otaczajcej nawierzchni, nadge s¢ do ponownego wbudowa-

nia,

b) materialy nowe, ¢dace materiatem uzupetniggym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak makeozbiérkowy,

3.2.

odpowiadajce wymaganiom:

SST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatow do napratudzienki,

SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materialtéw potrzebnych do idaia nowej na-
wierzchni.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogblne wymagania dotygz sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”gki 3.
Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej studzigki kanalizacyjne;j

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézsic mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
pity tarczowej,
miota pneumatycznego,
sprzarki powietrza,
dzwigu samochodowego,



— zagszczarki wibracyjnej,
- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygz transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport nowych materiatdw do wykonania naprgyawinien odpowiadawymaganiom okrdonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatéw do nagratudzienki,
b) SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materiatéw wykorzystywanych do wylamia nowe;j
nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSWI-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Uszkodzenia zapadgtych studzienek, podlegajce naprawie

Uszkodzenie studzienek yozeh podziemnych wygpuje, gdy rénica pozioméw porgizy:
— kratkg wpustu ulicznego a gégrpowierzchri warstwyscieralnej nawierzchni wynosi povsj 1,5 cm,
- wlazem studzienki a gégrpowierzchn nawierzchni wynosi povagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggiej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. wykonanie naprawy
— napraw uszkodzonej studzienki,
— ufozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
— ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,
— wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- rozeznaniu madiwosci wykorzystania dotychczasowych elementowadeenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawyirp@wvobejmowé caly obszar uszkodzonej nawierzchni
wokot zapadnitej studzienki. Powierzchni tej nalenadé ksztalt prostoitnej figury geometryczne;.
Powierzchni przeznaczando wykonania naprawy akceptujezymier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidiaczej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawy
uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zaakceptoavpriez layniera, obejmuje:

zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia podziemnego,

rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét studzienki

- reczne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarsk ew. dggami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni typu
kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu mondtityggo, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -ianpwym
wycieciem kravedzi uszkodzenia pjttarczowy i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy mistpneumatycznych,
dragéw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej gérnegéa studzienki (np. agci zeliwnych, piytzelbetowych pod studzienkkregdw podporo-
wych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéwie@ehni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejscladbwania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydmtic dalszych robot,

5. szczeg6towe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia igp@mlkaicowej decyzji o sposobie naprawy i wykorzystaniniega-
cych materiatow,

6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyene gérnej cgici studzienki (np. nasady wpustu, komina wtazowexyo)
ew. uzupetnieniem ubytkéw,

7. w przypadku niewielkiego zapadgia - poziomowanie gornej exi komina wtazowego, nasady wpustu itp. przyaiu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkbddekszych - wykonanie deskowania orazadoie i zagszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedtugmimaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i goai po-
wierzchni (jezdni, chodnika, pasa dz#go itp.), a take rozebranie deskowania,

N



8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratidiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatéw oraz ew.
wyréwnaniem zapragicementow.
W przypadku znacznych zapagtistudzienki, wynikajcych z uszkodze (zniszczé) korpusu studzienki, kana-
low, przykanalikow, elementéw dennych, wymycia druitp. - sposob naprawy naleokresli¢ indywidualnie i wykoné ja
wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej.

5.6. Utazenie nowej nawierzchni

Nowg nawierzchrg, wokét naprawionej studzienki, nalewykona w sposéb identyczny ze stanem przed przebu-
dowg.

Do nawierzchni naley uzy¢, w najwikszym zakresie, materiat otrzymany z rozbioérki, ajgcy sk do ponownego
wbudowania. Nowy uzupetniany materiat powiniert ljgk najbardziej zbliony do materiatu starego. Zmiany konstrukcji
jezdni mog by¢ dokonane pod warunkiem akceptacjiyiniera.

Przy wykonywaniu podbudowy néale zwrac& szczegéla uwag na poprawne jej zagzczenie wokdt komina i
kotnierza studzienki. Przy nawierzchni asfaltowsgwierzchnie styku e&ci zeliwnych lub metalowych powinny bypo-
kryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istnigjej, poszczegélne wykonywane podbudowy i warsivigralne mog
odpowiadé wymaganiom okrdonym w:

a) SST D-04.01.0104.03.01 [3], dla warstw dolnych podbudow,

b) SST D-04.04.0604.04.03 [4], dla podbudoéw z kruszywa stabilizovgmenechanicznie,
c) SST D-05.03.17 [11], dla nawierzchni z mieszaneferalno-asfaltowych,

d) SST D-05.03.23b [12], dla nawierzchni z betonowatki brukowej,

e) innych SST, przy stosowaniu innych rodzajow navabra.

W przypadku konieczrioi wymiany kravgznika, naprawiony kragznik powinien odpowiadawymaganiom SST
D-08.01.0%02 [13].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszegza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v(certyfikaty na
znak bezpieczestwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrei, ew. badania materiatéw wykonane
przez dostawcow itp.),

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatdow z tworzyw i prefabrykawah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robo6t

Czestotliwosé

Lp. Wyszczeg6lnienie bada pomiarow badd:

Wartasci dopuszczalne

1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczgnej

; lraz Niezlpdna powierzchnia
do wykonania naprawy

Akceptacja nieuszkodzo-
2 | Roboty rozbiérkowe lraz nych materiatow
3 | Szczego6towe rozpoznanie uszkodzenja i

. . lraz Akceptacja kyniera
decyzja o sposobie naprawy
4 | Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5
5 | Ulozenie nawierzchni Ocenasgla Wg pktu 5.6
6 | Pola@enie studzienki w stosunku do ofa- Krat_l-<a_s0|ekowa Ok.' 0’5. en
lraz ponizej, wiaz studzienki - W

czapcej nawierzchni

poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robét naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie waydili, ksztattu, wymiardw, desenia nawierzchni typstkowego,
— poprawnd¢ profilu podhznego i poprzecznego, naujacego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajacego sptyw
powierzchniowy wad.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest 1 obiekt wykonanej regulowanej studzienkatki, zaworu.
llo$¢ jednostek obmiarowych zgodny z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogo6ine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovg, SST i wymaganiamizyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
roboty rozbiérkowe,
regulacja studzienki, kratki, zaworu.

Odbiér tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne” [1] oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy pfatdoi podano wSST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki ohggn
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
roboty rozbiérkowe,
dostarczenie materiatow i spta,
wykonanie regulacji studzienki, kratki, zaworu,
utozenie nawierzchni,
odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiorkowyehsktadowisko,
przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

3. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skrapien

4. D-04.04.06-:04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone pod z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

6. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

7. D-05.03.01a Remont gstkowy nawierzchni z kostki kamiennej

8. D-05.03.02a Remont ggtkowy nawierzchni klinkierowej

9. D-05.03.03a Remont ggtkowy nawierzchni z ptyt betonowych

10. D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego

11. D-05.03.17 Remont gztkowy nawierzchni bitumicznych

12. D-05.03.23b Remont ggtkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowej

13. D-08.01.0%02 Krawezniki



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)sswymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwgzanych z wykonywaniem koryta (profilowanie i zagczaniem podi@a gruntowego) w ramacmodernizacji i
przebudowy drogi gminnej w miejscowdci Opatow, ulica Armii Krajowej o t acznej dtugasci 0,369 km oraz moder-
nizacje i przebudowy drogi gminnej w miejscowdci Opatoéw, ulica Starowatowa o 4cznej diugdsci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylenaja
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem koryta
(profilowanie i zagszczanie podta gruntowego) przeznaczonego dozetnia konstrukcji nawierzchni drég i chodnikéw.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta (profilowania podin) powinien wykazésie mozliwoscig korzy-
stania z nagpujgcego spretu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopdci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

Stosowany spkt nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyece transportu materiatdw podano w SST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygi¢ do wykonania koryta (profilowania i zeggczenia podta) bezpérednio przed
rozpoczciem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. atgejsze przysipienie do wykonania koryta (pro-
filowania i zagszczania podi), jest maliwe wytgcznie za zgoglIinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie (wyprofilowanym i zagzczonym podiau) nie mae odbywa si¢c ruch budowlany, nie-
zZwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze



Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podta przewidzianym do profilo-
wania, Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowieé¢ dodatkowy grunt
spetniagcy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w §lo koniecznej do uzyskania wymaganyckdaych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podi¢a naley stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziem-
nych lub w inny sposob zaakceptowany przegiiera.

Bezparednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley kon-
tynuowa& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiik zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (ly)

Minimalna wartdé¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruclei Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgny podtaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprze& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztat-
cenia podiaa wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu odksztalcenia nie powinien przekra-
cza 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta (wyprofilowanego i zagszczonego podiza).

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu robét zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipewvinien on zabezpiecéyodtaze przed nad-
miernym zawilgoceniem, na przyktad przez ragoie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad#wiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezlgdnych napraw. Jeli zawil-
gocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jpmih
Lp. Wyszczegblnienie badal Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztalttowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra

5 Rzdne wysokéciowe

planie”

i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Zaggszczenie, wilgotn@
gruntu podiaa

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz

nie



| | rzadziej nk raz na 600 f

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wy-
konat w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -
5cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerangj +
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+1l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oceéj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeo okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartii modutdéw odksztalcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcarkrelonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podtaa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @argch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtorne gszrzenie. Do-
danie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamestwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korgtafflowanego podiga).

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynagjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®8&T | wymaganiami kyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wghkiu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fkoryta (profilowanego i zagzczanego podia) obejmuje:



prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. Przepisy zwazane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodidksztalcenia na-
wierzchni podatnych i podi@a przez obegizenie plyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnamawierzchni planogra-
femitag

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)sswymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinaicych w ramachmodernizacji i przebudowy drogi
gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Armii Krajowej o tacznej diugdci 0,369 km oraz modernizagj i przebudo-
wy drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej diugaici 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylenaja
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem warstw
odsyczapcych i odcinageych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy pagistanowi grunt wy-
sadzinowy lub wtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreilenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldleniami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudlev SST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgrapcych g:
- piaski,
— zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych i odcinagcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznaoscia:
D15
des <5
gdzie:
D;s5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvely odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsidgczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony,
gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie oglgben
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
U=—2>5

dyo
gdzie:

U - wska&nik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywerzacego warstw odcinajca,
d;o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywerzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaedapcych i odcinajcych powinien speintawymagania normy PN-
B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwgcziscych i odcinagcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4. Sktadowanie materiatdw

2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyorsacej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezped-
nio po dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanid)ykonawca rob6t powinien zabez-



pieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniennymi materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu sklado-
wania powinno b§ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykazasie mazliwoscig
korzystania z nagpujagcego spretu:
- rowniarek,
— walcow statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczysz-

czeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadngi@ravysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w spos6b unilwiajgcy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przezayniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uivsia¢ nacikgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy linego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu ogignieto grubdé projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydioie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglevykona& dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej war-
stwy maze nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzednie;j.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregaciskywa nalgy przed zagszczeniem wymiefikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagsz-
czania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podiuznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgale
rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kra-
wedzi.

Nieréwndci lub zagtbienia powstale w czasie zsgczania powinny iywyréwnywane na bigco przez spulch-
nienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuié materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wi-
bracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagsszczanie nalgy kontynuowé do osijgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalne;j
préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481\Wskanik zag:szczenia naley okreslac zgodnie z BN-77/8931-
12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia prze-
prowadzenie badania zggczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontmagszczenia naley oprze€ na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy WwepBN-64/8931-02 [6]. Stosu-
nek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalceniapmi@inien przekracza2,2.



Wilgotnaos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna IByrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osu-
Szy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, willyotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kru-
szywo naley zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdned rozpocgeiem
robét Wykonawca powinien wykotadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spgkzbudowlany do rozktadania i zegzczania jest wigiwy,
— okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniedaoym koniecznej do uzyskania wymaganej géabpo zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé¢ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniesyd takich materiatlow oraz spytu, jakie keda stosowane do wyko-
nywania warstwy odcinagej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinagca po wykonaniu, a przed ukniem nasgfpnej warstwy powinny hyutrzymywane
w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazeiylezacej war-
stwy nawierzchni.
Warstwa odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinna liyutrzymywane w dobrym stanie.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaéia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robé6t i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévevszystkie widciwosci kruszywa okre-
slone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszap-
cej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzafcej i odcinajgcej

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢  bada
bada i pomiarow i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 Rzdne wysokéciowe

6 Uksztaltowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 Grubag¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejniaz na 2000 m

8 Zagszczenie, wilgottw 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrnge
nos¢ kruszywa dziej niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.



6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwNna¢ warstwy

Nieréwnaci podtwzne warstwy odcinafej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy taty, zgodnie z normmBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy taty.

Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigj i odgczagcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentag;j
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zal
cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oceej niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o wiej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwdéch twarsh, naleéy mierzy tagczmg
grubai¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod veztgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy na gflokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatemdpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robét naghi ponowny pomiar i ocena grubo-
ci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeg gporownanie warteei modutow odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie
powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa po-
winna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykagujieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w p. 6.3, po-
winny by¢ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargbst/niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odgczajce.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynasjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST | wymaganiami kiyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wggdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiovarstwy materiatu o grukoi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugaltho nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane wawierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzablo nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodudksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgzenie ptyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enamawierzchni plano-
grafem i tag

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamphnicznej (SST)aswymagania ogdlne dotygze wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamargtgbilizowanego mechanicznie w ramach:
modernizacji i przebudowy drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Armii Krajowej o tacznej diugaici 0,369
km oraz modernizacj i przebudowy drogi gminnej w miejscowdci Opatdw, ulica Starowatowa o 4cznej diugdci
0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowdcSIWZ i naley ja stosowé w zlecaniu i wykonaniu robot opi-
sanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonywaniem pod-
budowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechargc
Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidlme” pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mégzrae - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstevnosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&lgemia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotysee robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kms¥Vymagania ogolne” pkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw SST D-04.04.00 ,Podbudo-
wa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantingtabilizowanych mechanicznie powinna lyuszywo
lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowchesga lub kamieni narzutowych i otoczakdw albo miawniru wigk-
szych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0Gfsdowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagol-
ne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyece sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmakyania ogoélne” pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyegce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudokraszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0a004£odbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.B6dpudowa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.



Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tapefibudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podbadnp kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania ogolne” pkt
6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przygpieniem do robo6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng"gR.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt
6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-040040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudaviruszywa tamanego stabili-
zowanego mechanicznie ggfym uziarnieniu 0-31/5 mm i 0-63 mm.
llo$¢ jednostek obmiarowych zgodna z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-04MP@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&gania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdét,
sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie roztgonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus?yymagania ogélne” pkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.08.01

WYROWNANIE PODBUDOWY
MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwgzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi
w ramach:modernizacji i przebudowy drogi gminnej w miejscovesci Opatéw, ulica Armii Krajowej o t gcznej diugo-
$ci 0,369 km oraz modernizagj i przebudowy drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Starowatowa o 4cznej
dtugosci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) staragéc SIWZ i naley ja stosowa w zaleceniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem wyréwna-
nia poprzecznego i podtnego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej gigbokladana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej nie-
réwnasci w profilu podhznym i poprzecznym.

1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjappodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” oraz w SST D-050%,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr@wcze, wykonywanych i wbudowywanych naagor,
nalezy stosowa kruszywa spetniace wymagania okéone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfedigo” pkt
2.

2.3. Wypetiacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr@wcze naley stosowé wypetniacz wapienny spetnigy
wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchniatatu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetiiavymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfedigo” pkt 2.
2.5. Skladowanie materiatow

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i leg® powinny by zgodne z wymaganiami olsfenymi w SST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt
3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekemdmo-asfaltowych zostat olkteny w SST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powingpetnid wymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Na-
wierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinigpetni& wymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Na-
wierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbmgy okrelone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikow i ich masa g okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zaréb probny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.0\@%®vierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwanie profilu masg mineralno-
asfaltows

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodhpmego powierzchnia podbudowy powin-
na zosté oczyszczona z #imego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wianwgkonania oczyszczenia i skropienia
podbudowy podanegsv SST D-04.03.01 ,,0Oczyszczenie i skropienie walgtwstrukcyjnych”.

Powierzchni podbudowy, na ktorej grubé warstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od grégiominimalnej
uktadanej warstwy wyréwnawczej, najesfrezowé na gkbokas¢ pozwalajca na jej utaenie. Frezowanie nawierzchni
nalezy wykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzataiona jest od grubimi kruszywa w mieszance. Najkiszy wy-
miar ziarn kruszywa nie powinien przekra€fg5 grubdci uktadanej warstwy. Przed przysteniem do ukfadania warstwy
wyréwnawczej Wykonawca powinien wyznaczyiwelet ukladanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej osi za
pomog stalowej linki, po ktorej przesuwaesizujnik urzdzenia sterajcego uktadark

Maksymalna grubid uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubiei przekracza-
jacej 8 cm warste wyrdwnawca nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach nie przekraczeych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrownawca uktada st wedlug zasad okénych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu l&sfa
wego” pkt 5.

Zag:szczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na ggaor
odbywa s wedlug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchietonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgbkdu na zmieng grubG¢ zagszczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca robét, adspawie przepro-
wadzonych prob, przedstawizynierowi do akceptacji sposob zmgczania warstw wyréwnawczych w zatesci od ich
grubdgci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréamngj podbudowy we waiwym stanie, ado czasu ulze-
nia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podlvy Wykonawca naprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykériaadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST



D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” @ktv zakresie obejmggym badania warstw gcych ponkej warstwy
scieralnej.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan8Sir
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” @kt

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarOw dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania payvbyt
zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu lefaego” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralsiatowej.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynagjodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST | wymaganiami kiyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wgdgdkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naldo robot ulegajcych zakryciu. Zasady ich odbio-
ru s3 okreslone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszamineralno-asfaltowobejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzen obcych,
— rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatnymi spadkami i profilem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankaiméralno-asfaltowymi wytwa-
rzanymi i woudowywanymi na ggco § podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonaltsfiego” pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST svymagania dotyee wykonania i odbioru robot zgganych z wykonywaniem warstw
konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego, waah:modernizacji i przebudowy drogi gminnej w miejscowdci
Opatow, ulica Armii Krajowej o t acznej dhugasci 0,369 km oraz modernizagj i przebudowy drogi gminnej w miej-
scowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej diugasci 0,272 km

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniafyw p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwymagania dotycgce robot zwjzanych z wykonaniem warstw z betonu asfal-
towego:

- warstwyscieralnej z AC 11 S 50/70 grufom 4 cm — dla KR1-2;

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatdw

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, palev SST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2Zamawiajacy nie dopuszcza miiwosci stosowania granulatu asfaltowego.

2.2. Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1,2.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstéejeralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu nr normy KR 2
1 [ Kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043

a) ze skat magmowych i przeoboaych

K. 1, 1Y; gat.1

b) ze skat osadowych jw.?

C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i sta-

lownicze) kl. I; gat.1
2 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy
3 | Asfalt drogowy D50

wg PN-C-96170:1965 [6]

1) tylko pod wzgtdemscieralndci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1
2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymidzywami, w ildci < 100%
m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskoweez ograniczenia ifgziowego

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyisicej i wyrbwnawczej.

L p. | Rodzaj materiatu, numer normy KR 2 §ica) KR 2 (wyrbwnawcza
1 | Kruszywo famane granulowane, wg PN-EN-13043:
a) z litego surowca skalnego, ze skak:
magmowych K. 1, 1%; gat. 1, K. 1, 1%; gat. 1,
przeobraonych jw. jw.
osadowych jw. jw.
z surowca sztucznegaoizle pomiedziowe i stalownicze kil, gat. 1 kil, gat. 1
2 | Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 Podstaywapienny| Podstawowy wapienny
3 | Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 D50 D50

Dtylko pod wzgbdemscieralndci w bebnie Los Angeles, pozostate cechy jak dla klaggt, 1
Skladowanie kruszywa powinnogssdbywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.3 Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaiy wymagania PN-S-96504:1961 [8] dla wypetniaczdspawowego.

Sktadowanie wypetniacza powinnodygodne z PN-S-96504:1961 [8].

2.4. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002:

- D50 dla KR 2 dla warstwycieralnej, wizacej i wyrbwnawcze;.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [11].

2.6.S8rodki adhezyjne
Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltovary stosowé obowiazkowo w przypadku, gdy przyczepioasfal-
tu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0671498% 1 jest mniejsza ni80%, wzgtdnie, gdy spadek stabiléa pro-




bek wykonanych wg metody Marshalla, a przechowywhm8 h w wodzie o temp. 60°C (a rastie wysuszonych) prze-
kracza 10%.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykazasic mozliwoscig
korzystania z nagpujagcego sprztu:
- wytwdrni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu oykliym lub ciglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
- skrapiarek,
- walcéw stalowych gtadkich lekkiclrednich i cgzkich,
- walcéw ogumionych,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrrow
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].
4.3. Wypelniacz
Wypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviadpkich, umaliwiajacych
roztadunek pneumatyczny.
Wypetniacz workowany miaa przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przedgzeeniem i
uszkodzeniem workdw.
4.4. Kruszywo
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.5. Mieszanka betonu asfaltowego
Mieszank betonu asfaltowego nalgprzewozt pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w pokrowce brezentowe.
W czasie transportu mieszanka betonu asfaltoweginpa by przykryta brezentem.
Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.
Zaleca s} stosowanie samochodéw termosow z podwojryiginami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@O0®M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Za opracowanie projektu sktadu mieszanki minerditomicznej odpowiada Wykonawca.
Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej ongmiki bada laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w ohaci
Inzyniera.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
v' doborze sktadnikéw mieszanki,
v' doborze optymalnej ikzi asfaltu,
v okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna siiesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezezy
graniczne.
5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwygcieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwyscieralnej z betonu asfalto-
wego oraz orientacyjne zawaitdasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR2
0/12,8mm
Przechodzi przez: 25,0

20,0

16,0 100

12,8 87+100
9,6 73+100
8,0 66+89
6,3 57+75
4,0 47+60




2,0 35+48
zawart@c
ziaren >2,0 (52-65)
0,85 25-36
0,42 18+27
0,30 16+23
0,18 12+17
0,15 11+15
0,075 7+9
Orientacyjna zawarts asfaltu w
MMA, % m/m 4,8+6,5
Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyeala ararstwyscieralnej z betonu asfaltowego
LP. Wiasciwosci KR2 |
1 | Modut sztywnéci petzania®, MPa > 14,0 £18)Y
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturzé GOkN > 10.6
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4{5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 2,0 do 4,
— - - - —
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 0d 78,0 do 86,
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 m od 3,5do 5,
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,0

5.2.2. Warstwa wizaca i wyrbwnawcza

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwy vgizacej i wyréwnawczej z betonu asfalto-
wego oraz orientacyjne zawajtd asfaltu podano w tablicy 5.

Tablica 5. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vgzacej i wyrdwnawczej z beto-
nu asfaltowego oraz orientacyjne zawéet@sfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR 2
0/20 mm
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 87-100
16,0 77-100
12,8 66-90
9,6 56-81
8,0 50-75
6,3 45-67
4,0 36-55
2,0 25-41
(zawarta¢ frakcji grysowej) (59-75)
0,85 16-30
0,42 9-22
0,30 7-19
0,18 5-15
0,15 5-14
0,75 4-7
Orientacyjna zawartg asfaltu 4,0-5,5
w mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m




Tablica 6. Wymagania wobec warstwy wiacej i wyrébwnawczej z betonu asfaltowego

Lp. | Whasciwosci KR 2
Wymagania

1. | Modut sztywnéci petzania*, MPa >16

2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. BC, kN, warstwa wizaca =11

3. | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°6) mm 1,5-4,0
4. | Wolna przestrzew prébkach Marshalla zagzczonych 2x75 uderag%, viv| 4,0-8,0
5. | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach Malish&o <75

6. | Grubd¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do
8,0
7. | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98
8. | Wolna przestrzew warstwie, %, v/v 4,5-9,0

* dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszamkneralno-bitumicznej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej prawidtowe
dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenie i wymieszamaz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowegsnanki mine-
ralno-asfaltowej.

Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgc&aipuszcza
sie dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegoggtasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpwynost: jedna dziatka elementarna wagi, wtilie przeptywomierza, lecz nie
wiecej niz £2 % w stosunku do masy skladnika.

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltovagty stosowa obowazkowo w przypadku, gdy przyczepidcasfal-
tu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0671498% ] jest mniejsza hi80%, wzgtdnie, gdy spadek stabilém pro-
bek wykonanych wg metody Marshalla, a przechowywhm8 h w wodzie o temp. 60°C (a rastie wysuszonych) prze-
kracza 10%.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgtozowany do asfaltu w sposéb citomy w
Aprobacie Technicznej, w idgiach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb fredni, z ukladem termostatowania, zapewjuan utrzymanie
stalej temperatury z toleragct 5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pavé wynosi:

v dla D50 od 14%C do 165 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minem@ndodaniu wypetniacza uzyskata Ydavg
temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byvyzsza o wgcej niz 30°C od maksymalnej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi

v dla D50 od 149C do 176 C,

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakéebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz mgderaturze
nizszej od wymaganej powinnadiraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podida

Podiaze dla obgtej niniejsz specyfikacy warstwy nawierzchni stanowi warstwa podbudowy tobe asfaltowego.
Podiaze powinno by wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podéopowinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaci poprzeczne i podine dla drogi klasy G wg BN-68/8931-04, nie powitnyy wieksze ni:

- 9 mm pod warstwscieraln,

- 12 mm pod warste/wigzaca

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego @adhaley skropt zgodnie z SST D-04.03.01. ,Oczysz-
czenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”. Powmie czotowe wtazéw, wpustdw itp. gdzen powinny by pokryte
asfaltem.

5.5. Pohczenia medzywarstwowe

Pohczenia mgdzywarstwowe powinny iywykonane zgodnie z SST D-04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia agaidoby byta nie ksza ni
10 °C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie dopuszczac¢siukladania podbudowy z mieszanki mineralno-
asfaltowej podczas opadow atmosferycznych oraegimwiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zardb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltoyesjt zobowizany do przeprowadzenia w
obecndci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego faro

Nalezy wykon& petny zaréb prébny z udzialem asfaltu, wédiozaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirtms-
faltu w mieszance okéka s wykonujc ekstrakaj.

Pobrana probka MMA z zarobu prébnego w obéchninzyniera zostanie dostarczona przezyhiera do Laboratorium
Zamawiajicego i tam zbadana, w celu poréwnania z zaprojektpweceps zachowujc tolerancje podane w tablicy 7.




Tablica 7. Tolerancje sktadnikbw mieszanki mineralno- asfa#ipwzgkdem sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej prébki metadekstrakciji.

Lp. Tolerancje zawartei sktadnikow, %, m/n
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej KR 2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach, mm
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 4%
2 10,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 + 2%
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach 0,075 mm +1,5%
4 | Asfalt +0,3%

5.8. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpeciem robo6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

v' stwierdzenia czyiyty sprzt jest wiaciwy,

v' okreslenia grubéci warstwy mineralno-asfaltowej przed zagczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w do-
kumentacji projektowej grulioi warstwy,

v' okreslenia potrzebnej iléci przepé walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie keda stosowane do wykonania podbudowy.

Odcinek prébny powinien lgyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonania warstwy wkacej lub scieralnej po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez

Inzyniera.

5.9. Wbudowanie i zagszczanie warstwycieralnej, wiazacej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowej zmazosta rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyeniu zgody przez

Inzyniera. Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjneykdhawca nie miee rozpoczé¢ produkciji. Wytwornia musi zosta

zaprogramowana zgodnie z zatwierdzoacepi robocz. Nie dopuszcza sirgcznego sterowania produlcinieszanki

mineralno-asfaltowe;j.

Uktadanie mieszanki ni@ odbywa si¢ jedynie przy uyciu mechanicznej uktadarki z wypasmiem w ukiad z automa-

tycznym sterowaniem grubci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkemtacy projektovs. Temperatura mie-

szanki nie powinna l#ynizsza od minimalnej temperatury podanej w pkt 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinng ©idbywa zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndshnie mniej nk wg Aprobaty technicznej Produ-

centa asfaltu.

Zaggszczanie mieszanki nalerozpoca¢ od krawedzi nawierzchni kérodkowi.

Wskaznik zag:szczenia utbonej warstwy powinien lyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofsdo osi drogi.

W przypadku rozktadania mieszanki £azerokécia warstwy, zicza poprzeczne, wynikgje z dziennej dziatki roboczej,

powinny by réwno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczoneglisteed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpszerokdci warstwy, wystpujace dodatkowo ztcze podhine naley zabezpie-

czy¢ w sposob podany dlagziza poprzecznego.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15cmagta powinny by

calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przezmaach

do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i prgeavic wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w tablicy 8.

Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevasfaltowej.

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej dzialce
roboczej
1 Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej rigldbad& na| 1 prébka przy produkcji do 500Mg
probkach pobranych na budowie 2 probki przy produkcji ponad 500Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa Przy kalej zmianie
5 Temperatura  skladnikow  mieszanki  mineralno-
asfaltowej dozor cagly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgapojazd przy zatadunku i w czasie wbudo-
wania
7 Wyglad mieszanki mineralno asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci  probek mieszanki mineralno-asfaltowggden raz dziennie
pobranej na budowie

6.3.2. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej



Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7yniki powinny
by¢ zgodne z receptaboratoryjm z toleranci okreslona w tablicy 7.

6.3.3. Badanie wisciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetracje i temperatumicknienia PiK asfaltu zgodnie z pkt. 2.3.

6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg zbadé uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza, natomiast petne badanie nale-
zy wykona przy kadej zmianie wypetniacza i w przypadku wagenia watpliwosci, co do jego jakei zgodnie z pkt. 2.2.
6.3.5. Badanie wkziwosci kruszywa

Przy kadej dostawie nalgy bada& cechy gatunkowe kruszywa, natomiast cechy klasoalezy sprawdza przy kadej
zmianie kruszywa i w przypadku wypienia watpliwosci, co do jego jakéxi.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mailm-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikbéw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury na skdiowiedniego
termometru zamontowanego na otaczarce. Tempenadwana by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie labora-
toryjnej i niniejszymi SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tsfadj

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovad¢ga na kilkukrotnym zanurzeniu termometru w megese i odczy-
taniu temperatury.

Doktadna@¢ pomiaru 2°C. Temperatura powinnattagodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.8. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceieialne;j jej wghdu w czasie produkcji, zatadun-
ku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Widciwosci mieszanki mineralno asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno asfaltowej najeokreila¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki po-
winny by¢ zgodne z zatwierdzgmrecep4 laboratoryjma i SST.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wiaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asfaigo podaje

tablica 9.
Tablica 9. Czstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asefatigo
Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 | Réwna¢ podhiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief icio 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidraugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kzinych niwelacji podhnej i poprzecznej oraz usytuowanja
6 | Uksztattowanie osi w planie osi wedlug dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2
8 | Zigcza podhine i poprzeczne cala diugiozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo
10 | Wyghd warstwy ocena gigta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szeroké¢ warstwy
Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektows, z toleranci + 5 cm.
Szerokdé¢ warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kraanikiem lub opornikem w nowej konstrukcji na-
wierzchni, powinna by szersza z Kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potemonej, nie mniej jednak 7i5
cm.
6.4.3 Réwndé warstwy
Nieréwngci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wicksze od :
- 6 mm dla warstwycieralnej,
- 9 mm dla warstwy wizgcej,
- 12 mm dla warstwy wyréwnawczej
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tulkastinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj = 0,5
%.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os podbudowy powinna liyzgodna z dokumentacprojektows, z tolerangi £ 5 cm.
6.4.7. Grubcé warstwy
Grubdai¢ warstwyscieralnej nie mge by mniejsza od grubeci podanej w dokumentacji projektowe;.
Grubas¢ warstwy wiazacej nie mae by mniejsza od gruldei projektowanej o wicej niz 10 %.
6.4.8. Zhcza podiuine i poprzeczne



Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zdcza w konstrukcji wie-
lowarstwowej powinny by przesunjte wzgkdem siebie o co najmniej 15 cmaZta powinny by catkowicie zwjzane, a
przylegajice warstwy powinny byw poziomie.
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystava-5 mm ponad ich powierzcleni
Warstwy bez opornikéw powinny Byéwno obcgte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd warstwy
Warstwa powinna miejednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tugagzh s¢ i spekanych.
6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzav warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie lalooyatej i
SST.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [fhwykonanej warstwyicieralnej i wizacej nawierzchni z betonu asfaltowe-
go, oraz tona [t] wykonanej warstwy wyréwnawczéjetonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktP®N-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 metra kwadratowegoqmtony [t] wykonanej warstwy z betonu asfaltowegjeejmuije :
v/ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
v'oznakowanie robét zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,
v zakup, dostarczenie sktadnikdw i wyprodukowanie szémki mineralno-bitumicznej na podstawie zatwiergzh
receptur,
posmarowanie lepiszczem kredvi urzdzer obcych,
oczyszczenie warstw,
skropienie mjdzywarstwowe,
transport mieszanki na miejsce wbudowania,
mechaniczne rozi@nie i zagszczenie warstw nawierzchni,
obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w SST.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1./ PN-EN-13043:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvamienne tamane do nawierzchni drogowych.
2./ PN-EN-12342:2004  Kruszywo mineralne. Kruszyvadunalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3./ PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naéioRakowanie, znakowanie i transport.

4./ PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upipne AUN do nawierzchni drogowych.

5./ PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankingilno-bitumiczne. Badania.

6./ PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniaterlny do mas bitumicznych.

7./ PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchsfaltowe. Wymagania.

8./ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénoawierzchni planografem i tat

9./ PN-EN 12591:2002  Asfalt drogowy

10.2. Inne dokumenty

10./ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych, IBDiM, 1997.

11./ Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsiialtowe EmA-99, Informacje, instrukcje — Zesz@tIBDiM, War-
szawa 1999.

12./ WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny j&kiogrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego su-
rowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drggfow

13./ Zeszyt 64 ,Procedury baddo projektowania skfadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych — Arkusz 16” War-
szawa 2002

14./ Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).

16./ Wymagania Techniczne — Nawierzchnie asfaltoaverogach krajowych — WT-2 Nawierzchnie asfalt@9&0




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.11

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)sswymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanoiwv ramachmodernizacji i przebudowy drogi gmin-
nej w miejscowdci Opatow, ulica Armii Krajowej o tacznej dlugasci 0,369 km oraz modernizagj i przebudowy
drogi gminnej w miejscowdci Opatow, ulica Starowatowa o4cznej diugdsci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylenaja
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robét awanych z frezowaniem na-
wierzchni asfaltowych na zimno.
Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimnazenby¢ wykonywane w celu:
— uszorstnienia nawierzchni,
— profilowania,
— napraw nawierzchni
oraz przed wykonaniem nowej warstwy.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Recykling nawierzchni asfaltowej - powtorngyaie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanejwiaezchni.

1.4.2.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotsany proces skrawania gornej warstwy nawierzetafalto-
wej, bez jej ogrzania, na oktena gtebokas¢.

1.4.3.Pozostate okrgenia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjappodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno neeidéng gle-
bokas¢.

Frezarka powinna lgysterowana elektronicznie i zapewh@achowanie wymaganej rowsm oraz pochylé po-
przecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych robétp@mavy czsci jezdni) Irzynier maze dopuycic
frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokdé¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zalmie od zakresu robét. Przy lokalnych naprawachaoszer
kos¢ bebna mae by dostosowana do szerald skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowasitej jezdni szero-
kos¢ bebna skrawajcego powinna hiyco najmniej réwna 1200 m.

Przy duych robotach frezarki mugsdy¢ wyposaone w przengnik sfrezowaneganateriatu, podagy go z jezdni
nasrodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych nalgbkas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego matetat
recyklingu na gayco w otaczarce, zaleca $rezowanie wspotbime, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéwbima skrawa-
jacego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Zadagnzyniera mae by dopuszczone frezowanie przeciwdie, tzn.
takie, w ktérym kierunek obrotéwebna skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangzafki musz, a poza nimi powinny, kiyzaopatrzone w
systemy odpylania. Za zggdhzyniera mana dopgci¢ frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéawiane
techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiekpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy frezarki, na wtasny
koszt.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powiniert gk zorganizowany, aby zapewmrac frezarki bez postojow.
Materiat mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna ldyfrezowana do ghokdasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentacprojektova
i SST.

Jeeli frezowana nawierzchnia ma dpddana do ruchu bez ulnia nowej warstwycieralnej, to jej tekstura
powinna by jednorodna, zkona z nieciglych przkéw podheznych lub innych form geometrycznych, gwaragtyich
rownasé, szorstkéé i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma lydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to wowczas, ze wzglow bezpieczestwa
nalezy speiné nastpujace warunki:
nalezy usunyc scigty materiat i oczyci¢ nawierzchng,
przy frezowaniu poszczegoélnych paséw ruchu, wysbkodhwznych pionowych krawdzi nie mae przekracza40 mm,
przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krganika ($cieku) dopuszcza giwigkszy
uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokdsci wickszej od 75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,
krawgdzie poprzeczne na zakzenie dnia roboczego powinnydilinowo $cigte.

5.3. Uszorstnienie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawieizaowych, ktére charakteryzugic mal szorstkécig
spowodowas polerowaniem przez kota pojazdéw, albo nadmiarsfalia.

Frezarka powinnécig¢ okoto 12 mm warstwycieralnej tworgc szorstlh makrotekstuy powierzchni. Zby skra-
wajgce na obwodziedbna frezujcego powinny b§ tak dobrane, aby zapewniegulara rzezbe powierzchni po frezowa-
niu.

5.4. Profilowanie warstwyscieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieogov podtwznych i matych kolein lub innych deformaciji.
Jezeli frezowanie obejmie calpowierzchng jezdni i nie lgdzie wbudowana nowa warstéeieralna, to frezarka musi by
sterowana elektronicznie wzglem ustalonego poziomu odniesienia, a szexokebna frezujcego nie mee by mniejsza
od 1800 mm.

Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacije tylkoazasci jezdni to frezarka me by sterowana mechanicznie,
a wymiar lgbna skrawajcego powinien b§ zalezny od wielkaci robot i zaakceptowany przezzymiera.

5.5. Frezowanie warstwycieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, watgm ustalonego poziomu odniesienia, za-
chowupc spadki poprzeczne i niwededirogi. Nawierzchnia powinna bysfrezowana na gbokas¢ projektowan z doktad-
noscig £ 5 mm.

5.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzeni
Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowatiejmuje kilka lub wszystkie warstwy nawierzchnigtebo-
kos¢ okreslong w dokumentaciji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Castotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1. Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanejimmo podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni freaoej
na zimno



Lp. | Whasciwos¢ nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1 Réwna¢ podiwna taty 4-metrovg co 20 metréw

2 Réwnd¢ poprzeczna tat4-metrovg co 20 metrow

3 Spadki poprzeczne co50m

4 Szerokéc frezowania co50m

5 Glebokas¢ frezowania na bigco, wedtug SST

6.2.2. R6wnd¢ nawierzchni

Nieréwnaici powierzchni po frezowaniu mierzone gad-metrovs zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz&d 6 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powibpy zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerancgj +
0,5%.

6.2.4. Szerokéé frezowania

Szerokd¢ frezowania powinna odpowiaélazerokéci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadioty + 5
cm.

6.2.5. Gkbokosé¢ frezowania

Glebokas¢ frezowania powinna odpowiaélglebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadwe@ + 5
mm. Powysze ustalenia dotygze doktadnéci frezowania nie dotyez wyburzenia kilku lub wszystkich warstw na-
wierzchni przy naprawach kapitalnych. W takim praghu wymagania powinny byokreslone w SST w dostosowaniu do
potrzeb wynikajcych z przygtej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy).  Przewidywana $félojednostek obmiarowych — zgodna z
przedmiarem.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST | wymaganiami kiyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wggdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 frezowania na zimno nawielizasialtowej obejmuje:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
- frezowanie,
— transport sfrezowanego materiatu,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehaawierzchni planografem i tat
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KRAW EZNIKI BETONOWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwizanych z ustawieniem krgwnikédw betonowych w ramachmodernizacji i przebudowy drogi gminnej w
miejscowdici Opatow, ulica Armii Krajowej o tacznej dlugadici 0,369 km oraz modernizag} i przebudowy drogi
gminnej w miejscowdaci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej dlugaci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowdcSIWZ i naley ja stosowé w zlecaniu i wykonaniu robot opi-
sanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z ustawieniem krgwani-
kow:
- betonowych na fawie betonowej z oporem,
- betonowych wtopionych na tawie betonowej,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy dae, wyspy
kierujagce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pul&vy SST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymis
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsyphk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod kraimiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujgce typy krawznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nastpujace rodzaje kragznikow betonowych:
- prostoktnescicte - rodzaj ,a”,
— prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kragznikéw betonowych, rozeia se odmiany:
1 - kraveznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraveznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.



Przyktad oznaczenia krawnika betonowego ulicznego (U), prosithego (b)

, jednowarstwowego (1)
0 wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/18/1BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kramnikéw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie kraginikow

Tablica 1. Wymiary kragznikdw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikéw, cm
kraweznika | kraweznika [ b h c d r
20 30 min. 3 min. 12
U 100 15 max. 7 max. 15 1.0
15 20
D 100 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia




Powierzchnie kragznikbw betonowych powinny liybez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny lbyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keakéw betonowych

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzée
Gatunek 1| Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikéw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie goérne

7. . 2. niedopuszczalne
krawedzi i naray (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkéw i wielka.

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach: grubi
2,5 cm, szerok 5 cm, dlugéé min. 5 cm weksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikéw

Do produkcji krawznikéw nalery stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W pgragku wykony-
wania krawznikow dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa keanikow powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikbw powinien charakteryzowsasie:
- nasikliwoscig, ponizej 4%,
— Scieralndcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla ¢at@ 4 mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy niezsizej nt ,32,5” wg PN-B-19701
[10].

Przechowywanie cementu powinnaitagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy nie mniej-
szej n ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraggniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 10, wg PN-B-0625)) Rdrego sktadniki powinny odpowiadavymaganiom punktu
2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy thuczniowej - thuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].



2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatagynyna gogco, powinna odpowiadawymaganiom BN-
74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgiwania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien sszkodzeniami w czasie transportu, a gérna
warstwa nie powinna wystawg@ozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniereSidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczysz-
czeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podd¢zassportu kruszywa powinny &yabezpieczone przed wysypaniem,
a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mimidbywa sic w wa-
runkach zabezpieczgajych przed uszkodzenienglimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerolk&i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddagyewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalne;j
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich palstosowa
szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezg@dnio w kory-
cie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3],
przy czym nalgy stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicamas zalewova.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania krawnikéw

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowej, a w przypadku braku takich usfa@mwinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gikpwych (np. ze
wzgledu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zliszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dpo ustawieniu kraggnika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].



5.4.2.Ustawienie krawznikdw na fawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikow na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z piasku o gru-
bosci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikéw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubgi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypelnianie spoin

Spoiny krawznikow nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naly wypetnic zwirem, piaskiem lub
zapraw cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kegaikdw zapraw cementowo-piaskoav
stosuje s wytacznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprgwalezy oczyci¢ i zmy¢ wody. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpainach zalanych zaprawalery zalewa co 50
m bitumiczry mag zalewovy nad szczelip dylatacyjr tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykérni@adania materiatdw przeznaczonych do ustawienia
kraweznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzewyskpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3niae
ry diugcici i glebokaici uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1
mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglprzeprowaddi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu suwmiar-
ki oraz przymiaru stalowego lubstay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdai®w prostych w nargach ele-
mentéw wykonuje siprzez przytaenie ktownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadioiy do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materiatow stosowanych przapwianiu krawgznikdw betonowych powinny obejmowa
wszystkie wtdciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod tgw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podica powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektowvs.
Profil podtwny gornej powierzchni fawy powinien &yggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia mo-
ga wynost + 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazé@ 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
wynosz:
- dla wysokdci * 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).
¢) Réwnd¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gbrnej powierzchni tawy sprawdzea girzez przytéaenie w dwédch punktach, naide 100 m tawy, trzyme-
trowej faty.
Przeéwit pomiedzy gorry powierzchn tawy i przytazomg fata nie maze przekracza 1 cm.
d) Zagszczenie taw.
Zagszczenie taw badagsw dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie magwykazywa $ladu
urzadzenia zagszczagcego.
tawy z tlucznia, badane prolvyjecia poszczegdélnych ziarn ttucznia, nie powinny palaivna wygcie ziarna z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m wykona-

nej tawy.



6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikbéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade 100 m
ustawionego krawznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczymaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm na
kazde 100 m ustawionego kraimnika,

¢) rownas¢ gornej powierzchni kragenikbw, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide 100 m krawzni-
ka, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomicdzy gorrmy powierzchm kraweznika i przytazong tatg nie mae prze-
kracza 1 cm,

d) doktadna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pejrgtebokascé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego 20x30 cm.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowych — zgodrpezedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST | wymaganiami kiyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wggdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy z oporem,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krawnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod tagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy z oporem,
- wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikéw zaprawy,
— ew. zalanie spoin magalewow,
— zasypanie zewatrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&ionzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytite
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutodg pomiaru cech geo-
metrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni



drogowych Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaioenawierzchni dro-
gowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mgga-
nia i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdbw i torowisk tramwajowych. Kraaniki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

10.2. Inne dokumenty
17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgNEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.
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CHODNIK Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteej w ramachmodernizacji i przebudowy drogi
gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Armii Krajowej o tacznej diugdci 0,369 km oraz modernizagj i przebudo-
wy drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej diugaici 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) staragéc SIWZ i naley ja stosowa w zaleceniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem chodnika
z brukowej kostki betonowej.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanatoiue metod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaft-
ka jednowarstwowa lub w dwdch warstwachgoabnych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamiz
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogd6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pu&v SST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest posiadani
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawgigunostk.
2.2.2. Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinnatbywna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste, wkhiecia nie po-
winny przekracz&2 mm dla kostek o gruléoi < 80 mm.
2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujg®tonovg kostke brukows o grubgci 60 mm. Kostki o takiej gru-
bosci 3 produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynogz

na dtugdci + 3 mm,
na szerokgci + 3 mm,
na grubdci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju$aary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i frowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

Lp. Cechy Wartée

1 | Wytrzymalg¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) srednia z szeiu kostek 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wEej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamiania, wg PN-B-06250

[2]:

a) rckniecia probki Brak

b) strata masy, %, nie ydej niz 5

) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé

prébek nie zamzanych, %, nie wicej niz 20

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigoej 4

niz




2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naly stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesmej ni ,32,5”.
Zaleca s} stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowd kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bet@j, przy zataéonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zijoe z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wikszy wytrzymatdé, mniejsa nasikliwosé i wieksz odporndé
na niskie temperatury i dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapewkiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykimst recznie.

Jeili powierzchnie s duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, ména stosow&mechaniczne ugzlze-
nia uktadajce. Uradzenie sklada siz wdzka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich akmia.

Do zagszczenia hawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkdae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 wytrzymasai projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie specjalneaatzenie pakuje je w
foli¢ i spina tdmg stalowy, co gwarantuje transport samochodami w nienarysactanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamdpanymi i po-
przecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi W $804.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zggzczeniem
podiaza”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Jeeli dokumentacja projektowa nie oki@ inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki brukowej nina wykony-
waé bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o V#FB5 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinné wil-
zona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddnprzewidziana jest warstwa adgapca, to jej wykona-
nie powinno by zgodne z warunkami okdlenymi w SST D-04.02.01 ,Warstwy ogtzapce i odcinajce”.

5.5. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iae jest utazenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zzggkowanego przez ipniera.



Kostke uktada s} na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zggyczeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgeznych lub mechanicznych i przypsi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugensbratory ptytowe z ostanz tworzywa sztuczne-
go dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabmidee Wibrowanie naley prowadzé od kravedzi powierzchni ubija-
nej w kierunkwrodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyetwolno tywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalg uzupelné szczeliny materialem do wypetienia i zagdi@awierzchng. Chodnik z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada aproba-
te techniczn.
Pozostate wymagania okteno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulepwetonowej”.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Sprawdzenie podia
Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodaioz dokumentagj projektow i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wyngsila:
gkebokadici koryta:
0 szerokéci do 3 m: +1cm,
0 szerokéci powyzej 3 m: + 2 cm,
szerokdci koryta:+ 5 cm.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na stwier-
dzeniu zgodn&i z dokumentagj projektowy oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidtowioi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygblega na stwierdzeniu zgod-
nosci wykonania z dokumentagprojektovwg oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:
pomierzenie szerokoi spoin,
sprawdzenie prawidtovéoi ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidtowei wypetnienia spoin,
sprawdzenie, czy przsty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwrici chodnika

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kae 150 do 300 frutozonego
chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwaepod tat 4 m nie
powinien przekraczal,0 cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty charaktery-
styczne, jednak nie rzadziegrgo 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika wigach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.
6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokoriymalezy szablonem z poziomi¢co najmniej raz na kde 150 do
300 nf chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego
profilu wynosz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowegtki betonowe;.
Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi:

zgodnie z przedmiarem — kostka 6 cm (CHODNIK)

zgodnie z przedmiarem — kostka 8 cm (ZJAZDY)




8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST | wymaganiami kyniera, jezeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wggdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
wykonanie podsypki,
utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie svska piaskowego.
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BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwgzanych z ustawieniem betonowego oliezehodnikowego w ramachmodernizacji i przebudowy drogi gmin-
nej w miejscowdci Opatow, ulica Armii Krajowej o tacznej dlugasci 0,369 km oraz modernizagj i przebudowy
drogi gminnej w miejscowdci Opatéw, ulica Starowatowa o4cznej diugdsci 0,272 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowylenaja
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z ustawieniem betonowe-
go obrzea chodnikowego o wymiarach 30x8.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronniegi komuni-
kacyjne od terendw nie przeznaczonych do komurnikacj

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoga-
nymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@B/8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzy:
obrzeze niskie - On,
obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza dzieli s¢ na:
gatunek 1 -G1,
gatunek 2 - G2.
Przyktad oznaczenia betonowego okiezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®Bxcrh gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympagyano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtaehodnikowego



Tablica 1. Wymiary obrzs

Rodzaj Wymiary obrzg, cm
obrzeza 1 b h r
on 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdéw betonu, o fakturze z formy lub zatart€jawedzie

elementow powinny kiyréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw nie powinny przekrac¢zaartcci poda-

nych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wiellé
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodzée

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ orgr_anlczaqcych powierzchnie gomeniedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostale po-

wierzchnie:

liczba, max 2 2

dhugas¢, mm, max 20 40

gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug

rodzajow i gatunkéw.
Betonowe obrzea chodnikowe nalg uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamyalymiarach
€O najmniej: grub& 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokdéé¢ obrzeza.

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy nie mniej-
szej n ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na fawy
Do wykonania taw pod krainiki nalezy stosowa, dla:



d) tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-0625Q Ré6rego skfadniki powinny odpowiaélavymaganiom punktu
2.4.4,

e) tawy zwirowej - zwir odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11111 [7],

f) tawy tluczniowej - thuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje girecznie przy zastosowaniu drobnego sfuzpomocniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport obrzezry betonowych

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po aginigciu przez beton
wytrzymatasci minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.
Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigmsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroldgi dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskanik zagszczenia dna wykonanego koryta poddgwwinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno iyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich pplstosowa
szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg@dnio w kory-
cie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa: zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3],
przy czym nalgy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemg zalewovy.

5.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawi@ na wykonanym podia w miejscu i z&éwiattem (odlegtdcia gor-
nej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmginpmojektowe;.

Ustawianie obrzgy na tawie betonowej wykonuje¢si na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubgi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskieniwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypeni je piaskiem lub zaprajwxcementowo-piaskoav
w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyéci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pegn
gtebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.



6.2. Badania przed przysdpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéri@adania materiatdw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzg/ chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewmtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy &. P
miary dtugdci i gtcbokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1
mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglprzeprowaddi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu suwmiar-
ki oraz przymiaru stalowego lubstay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekjtow prostych w nargach
elementéw wykonuje siprzez przytaenie kytownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiey do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejmbwazystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t naly sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypluy(ae zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obezechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y plapuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére m@ wynost + 2 cm na kade 100 m dtugéxi obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dlugéri obrzeta,
— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@eipno wykazywdé catkowite wypetnienie badanej spoiny na
petry glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego 8x30 cm.
Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych wynosi: zgodnie z przedmiare.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST | wymaganiami kyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wggdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy z oporem,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialtéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy z oporem,
- wykonanie podsypki,
— ustawienie obrzgy na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
— wypetnienie spoin obrzg zapravy,
— ew. zalanie spoin magalewovs,
- zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie bafdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtpomiaru cech geo-
metrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natualdo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natualdo nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegdku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&@iementy nawierzchni drég,

ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mgga-
nia i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drég,
ulic, parkingdbw i torowisk tramwajowych. Kraaniki i
obrzea.



