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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OST
(Ogodlna Specyfikacja Techniczna)

ST S-00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszel ogdlngj specyfikacji techniczng) (OST) sa wymagania
ogdlne dotyczace wykonaniai odbioru robét zwigzanych z: ,,,, PRZEBUDOWA
(MODERNIZACJA) | ROZBUDOWA OCZYSZCZALNI SCIEKOW DLA
AGLOMERACJI OPATOW” ktérej podstawa jest opracowana dokumentacja technicznaw
marcu 2018r. przez w/w Zespo6t Projektowy.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacjatechniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania
szczegotowe specyfikacji techniczng stosowangj jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy realizacji projektu, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3

1.3. Zakresrobot objetych OST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdine
dlarobdt objetych nizef wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

ST S00.00 Wymaganiaogolne

K-01.00.00 Odtworzenietrasy i punktow wysokosciowych
K-02.01.00 Roboty ziemne

K-03.01.00 Roboty montazowe

W-05.01.00 Elementy oczyszczalni sciekow

K-04.01.00 Roboty drogowe

Niezaleznie od postanowien Wymagan Ogélnych , Wykonawca bedzie si¢ stosowat do
odpowiednich postanowien , instrukcji , przepisow: w tym Polskich Norm i wytycznych
wymienionych w Specyfikacjach Technicznych.



1.4. Okreslenia podstawowe

Uzytew OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:
1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.2. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Drogatymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniul.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania
polecen i inng korespondencji techniczngl pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcg i projektantem.

1.4.5. Inspektor nadzoru — osoba powotana przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca o uprawnieniach okreslonych w ustawie ,, Prawo Budowlane

1.4.6. Kierownik budowy - osobawyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowaniaw jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7 Jezdnia- czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.4.9. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacja
projektowsg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inspektora nadzoru..

1.4.10. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przeimowaniai rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dlaruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwawiazaca - warstwa zngjdujaca si¢ miedzy warstwa scieralng a podbudowa,
zapewnigjaca lepsze roztozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanieich na
podbudowe.

c) Podbudowa - dolna czg¢s¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadac si¢ z podbudowy zasadnicze i podbudowy
pomocniczs.

d) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

€) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.



1.4.11. Niweleta- wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi - obiektu.

1.4.12. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanai odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, ajesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.14. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe.

1.4.15. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.16. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolgj, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.17. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kol €jnosci
technologiczng ich wykonania.

1.4.18. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawigjgcego dlawykonaniananim
robGt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych rob6t, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci naterenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz zaich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami pravnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ i wsp6trzedne punktéw gtdwnych trasy oraz reperdw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe i dwakomplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzianos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nawtasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby
jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catel dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolgjnos¢ ich waznosci wymienionaw ,, Kontraktowych warunkach ogélnych” (,, Ogélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzje¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.



W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowe) i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne s3 odchyleniaw ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli muszg wykazywa¢ zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, arozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i wplynie to na niezadowal ajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenieterenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istnigjgcych obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzagdzenia odwodnieniaitp.) naterenie budowy, w okresie trwania realizagji
kontraktu, az do zakonczeniai odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu
(Inspektorowi Nadzoru ) projekt do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem
drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczeniarobot w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by¢ nabiezaco aktualizowany przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewnigjac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakoéw, dlaktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Koszty zagjecia drog Wykonawca ujmie w cenie kontraktows.

Fakt przystapieniado robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zawierata
informacje dotyczace kontraktu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg
w dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t. Tablicainformacyjnawinnaby¢ zgodna z
Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzenng i Budownictwaz dnia 15.12.1995r.



Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczeniaterenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczeniai odbioru ostatecznego robdt.

W migjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi |ub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzorul.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania r obét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie porzadku, czystosci i zapewni
odprowadzenie wod stojacych.

b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska naterenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb [ub débr publicznych i innych, awynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca be¢dzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowsej. Wykonawca
bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, naterenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaty s3 szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczal nego, okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslagjaca brak szkodliwego
oddziatywaniatych materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczeniatylko w czasie robét, a po zakonczeniu
rob6t ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technol ogicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organdw administracji panstwowsy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publiczng i prywatneg

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen , potwierdzone informacjami o ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dlawszelkiego rodzaju robdt, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozeniainstalagji i
urzadzen podziemnych naterenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoczeciarobét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalagji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkigj pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzeniainstalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych .

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. W przypadku wejscia na grunty prywatne
Wykonawca zobowigzany jest spisac¢ notatka z wiascicielem i przywrdci¢ teren do stanu
pierwotnego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca bedzie stosowa¢ sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na
drogach publicznych przy transporcie materiatow i wyposazenianai z terenu robot.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwai higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetnigjacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dlaochrony zyciai zdrowia 0séb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.



1.5.10. Ochronai utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i zawszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty odbioru robot.

.Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalgjagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poznigj niz w 24 godziny
PO otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze
centralnei migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek
sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedziany za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bgedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob ciagly
be¢dzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen
I inne odnosne dokumenty.

1.5.12. Réwnowaznosé norm i zbior w przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i
przepisy, ktére spetniac maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci 0 znaczeniu geologicznym lub archeol ogicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasnos¢ Zamawigjgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru i postepowac zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY
2.1. Zr 6dta uzyskania materiatow

Co ngimnig siedem dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrodka wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow .

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan materiatéw w celu
udokumentowania ,ze materiaty ( pospotka) w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w
czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow mig scowych



Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materiatéw ze zrédet miegjscowych wiaczajgc w to zrédta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatac)i .

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopOw i migjsc pozyskania
materialéw mig scowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopOw naterenie budowy lub z
innych migjsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy |ub wskazan Zamawiajacego.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom ST

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce usuniete z
terenu budowy badZz ztozone w migscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym zostang zastosowane materiaty nie posiadajace
dopuszczen, swiadectw jakosci , Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywaniei sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda
one uzyte do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i
wiasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miegjsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w migscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza placem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywaniajedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu najakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawigjacego; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzel dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowsj, ST.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot mabyé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiskai przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca musi posiada¢ kopie dokumentéw potwierdzajagcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowaniai badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania
warunkow umowy, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

Powyzsze dotyczy réwniez sprzetu komputerowego i oprogramowania uzytego do
opracowania  dokumentacji projektowo kosztorysowegl a szczegblnie legalnos¢ jego
stosowania do wykonywania dziatalnosci gospodarczey.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wiasciwosci przewozonych
materiatow.
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Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych
parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowsa, wymaganiami ST, projektem organizacji robdt opracowanym
przez Wykonawcg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowsy.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana,
usunicte przez Wykonawce nawtasny koszt

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci zaich doktadnosc.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
rob6t beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowe i w ST, atakze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdznigj niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. System zapewnieniajakosci ( SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny zajakos¢ Robot i dostarczy Inspektorowi do
zatwierdzenia szczeglty swojego systemu zapewnieniajakosci, w ktorym przedstawi
zamierzony sposob wykonywania Rob6t , mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z kontraktem i ustaleniami dokumentacji techniczng ,
ST. Program zapewnieniajakosci powinien zawierac:
czes$¢ 0golng opisujaca:
organizacje wykonaniarob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

- §posob zapewnienia bhp.,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0sdb odpowiedzialnych zajakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczeg6lnych
elementow robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych
robdt,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

cze$¢ szczegOtowg opisujgca dla kazdego asortymentu robdt:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych nabudowie z ich parametrami technicznymi
rodzajei ilos¢ srodkOw transportu oraz urzadzen do magazynowaniai zatadunku materiatdw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

metode magazynowania materiatow,
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- §posob zabezpieczeniai ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,
- sposob i procedure badan podczas dostaw materiatow
- §posob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét bedzie osiggni¢cie zatozongj jakosci Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét i jakosci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzeniei
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materialdw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robét z
czestotliwoscia zapewnigjaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Przy wykonywaniu robét budowlanych nalezy , zgodnie z obowigzujgcymi w tym
zakresie przepisami stosowa¢ wyroby budowlane, ktére zostaty dopuszczone do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowaniaw budownictwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnego stosowaniaw budownictwie s3 wyroby
wiasciwie oznaczone:

1. certyfikatem na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracja zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskigj Normy,
jezeli nie s3 objecte certyfikacja okreslong w pkt 1

i ktére spetnigja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w. dokumenty s3 wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robét bedzie posiada te dokumenty, okreslajgce w sposob
jednoznaczny jg cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
zakonczenia budowy.. Odpowiedzialnosé¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane nabiezaco i beda dotyczyé
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczneg i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jeg imieniai nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronol ogicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.
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Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
koleginym numerem zatacznikai opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy placu budowy,
- terminy rozpoczeciai zakonczenia poszczegélnych elementéw robdt,
- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
- uwagi i polecenialnspektora Nadzoru,
- daty zarzagdzenia wstrzymaniarob6t, z podaniem powodu,
- zgtoszeniai daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robat,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrzaw okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkOw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inneistotne informacje o przebiegu robdt.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiar 6w

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalgjacy narozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb
ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) i (2)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie nabudowe,
b) protokoty przekazania placu budowy,
c) protokoty odbioru robat,
d) protokoty z narad i ustalen,
€) korespondencje nabudowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane naterenie budowy w migjscu
odpowiednio zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidziane prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co ngimnigj na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzieindzigl w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagana w
Kontrakcie.

7.2. Zasady okreslaniailosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiows.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m? jako diugosé pomnozona przez sredni przekrd;.

llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzeniai sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzeniai sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzeniai sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli
urzadzeniate lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwaniarobot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robdt, atakze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany
podwykonawcow robot.
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Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w
Sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow.
8. Odbidr robot
8.1. Rodzaj e odbior 6w robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbi ér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega nafinalngj ocenieilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbi6r rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentual nych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru..

Gotowos¢ dangj czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie poznigj jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawiergjacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowsa, ST.

Badania techniczne robot sktadac si¢ beda z odbioru technicznego czegsciowego dla
robot zanikajacych i odbioru technicznego po zakonczeniu rob6t. Badania przy odbiorze
powinny by¢ zgodne z PN-EN 1610, PN-EN 1671, PN-EN 1091.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy poleganaocenieilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru. Badania przy odbiorze technicznym czegsciowym
polega¢ beda na:

zbadaniu zgodnosci usytuowaniai dtugosci z Dokumentacja Projektows i
inwentaryzacja geodezyjna,

zbadaniu prawidtowosci wykonania potaczen,

zbadaniu podtoza naturalnego,

zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie grubosci i rodzaju, zgodnie z PT,
zbadaniu materiatu uzytego do podsypki i osypki,
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zbadaniu szczelnosci przewodu , instalagji,
zbadaniu rzednych posadowienia przewodu.

8.4. Odbior ostateczny
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalng ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ichilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbidr ostateczny
robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczeniarob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowaw
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Badania przy odbiorze technicznym koncowym
polega¢ beda na:

zbadaniu zgodnosci stanu faktycznego z DT i inwentaryzacja geodezyjna,
Zbadaniu protokétu odbioru wynikow badan stopnia zageszczenia gruntu i zasypki
wykopu,

zbadaniu protokotow szczelnosci przewoddw,

zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,

zbadaniu zgodnosci zastosowanych materiatow.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowsa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, je&sli
zostata sporzadzonaw trakcie realizacji umowy,
2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy i ew.
uzupetnigjace lub zamienne),
3. recepty i ustaleniatechnologiczne,
4. dzienniki budowy i ksiazki obmiardw (oryginaty),
5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i
ew. PZJ,
6. rysunki (dokumentacje) nawykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefoniczng, energetyczne, gazowsj, oswietleniaitp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
7. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojeniaterenu,
8. kopie mapy zasadnicze powstatgl w wyniku geodezyjng inwentaryzacji powykonawcze.
W przypadku, gdy wg komigji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisaw porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt.
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Wszystkie zarzagdzone przez komisje roboty poprawkowe [ub uzupetnigjace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawigjagcego. Termin wykonania robét
poprawkowych i rob6t uzupetniagjacych wyznaczy komiga

Wykonawca zobowigzany jest zZtozy¢ oswiadczenie:

0 wykonaniu robét zgodnie z Dokumentacja Projektows, warunkami pozwolenia na budowe,
0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega ha ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,, Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za
jednostke obmiarows ustalong dla dangj pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymaganiai badania sktadajace si¢ najg wykonanie, okreslone dlatel roboty w ST i w
dokumentacji projektowsy.

Ceny jednostkowe rob6t beda obefmowaé:

- robocizneg bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuanych
ubytkow i transportu nateren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zapr oponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym
przedmiarzerobdt ( kosztorysie ofertowym ) jest ostateczna.

9.2. Koszty zawar cia ubezpieczen na Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieczen ponosi Wykonawca.

9.3. Koszty pozyskania rekojmi wykonania i wymagan gwarancji

Koszty pozyskaniarekojmi wykonaniai wszystkich wymaganych gwarancji ponos
Wykonawca.

9.4.K oszty zaj ecia pasa drogowego
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Koszty opracowania projektu organizacji ruchu kotowego , zajecia pasa drogowego oraz
umieszczeniaw pasie drogowym urzadzen ponosi Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawazdnia7 lipca1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdznigjszymi
Zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjneg (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawaz dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pOzni€gjszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
K-01.00.00

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WY SOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszg specyfikacji techniczng (ST) sa wymagania dotyczace
wykonaniai odbioru robo6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych dla
kolektora grawitacyjnego, wodociggowego i posadowienia zagtebionych konstrukcji
zelbetowych i stalowych wykonywanych podczas realizacji inwestycji:

,PRZEBUDOWA (MODERNIZACJA) | ROZBUDOWA OCZYSZCZALNI
SCIEKOW DLA AGLOMERACJI OPATOW”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacjatechniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniui realizacji robét w punkcie 1.1.

1.3. Zakresrobot objetych ST

Zakresie opracowania obejmuje:
- Zagospodarowanie terenu
- Budynek socjalno- techniczny - BTOS
- Budynek warsztatowo — garazowy z halg - HWG/ BTBS
- Budynek socjalno- administracyjny — BAB + BSB
- Komora reaktora biologicznego SBR + SEL
- Hala technologiczna HTOS
- Zbiornik retencyjny $ciekéw usrednionych - ZRSU
- Zbiornik zageszczania osadu i stabilizacji tlenowej ZGO/KST
- Zbiornik retencji awaryjnej — ZB-AWA
- Zbiornik retencyjny $ciekéw oczyszczonych ZRSO
- Kontenerowy zewnetrzny biofiltr odoréw - BFOZ
- rozhidrki i wyburzenia niektorych istniejgcych konstrukcji budowlanych
- Instalacje hydrauliczne potgczen miedzy obiektowych
- Instalacje elektryczne potaczen migdzy obiektowych

1.3.1. Odtwor zenie trasy i punktow wysok osciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy |
punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
€) zastabilizowanie punktéw w sposbdb trwaty, ochronaich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposbb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow inzynier skich

Wyznaczenie obiektow inzynierskich obe/muje sprawdzenie wyznaczenia osi
obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochrone ich przed
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zniszczeniem, oznakowanie w sposdb utatwigjacy odszukanie i ewentual ne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtobwne trasy - punkty zatamania os trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi pol skimi
normami i z definicjami podanymi w ST S-00.00. ,, Wymagania ogolne”

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wyknawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robét podano w ST S-00.00. ,, Wymagania ogolne

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Og0dlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwaniai sktadowania podano
w ST S-00.00 ,, Wymagania ogoélne”

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy:

A/. wyznaczaniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktéw wysokosciowych wg zasad
ninigjszg ST sa.

- paliki drewniane srednicy 70mm i dtugosci 1,1m

- prety stalowe fi 12mm i dtugosci 30cm

- farba chlorokauczukowi ( do zaznaczania punktow najezdni)

B/. zabezpieczeniu urzadzen podziemnych w migjscu skrzyzowan wg Zasad ninigjszej ST s3:
- rury np. AROTA PS 110/110 kolor czerwony

- rury np. AROTA PS 83/75,110/100 kolor zoéity

»Swiadki” powinny mie¢ dhugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace spr zetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet pomiar owy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- damierze,
- tyczki,
- fay,
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- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzeniatrasy drogowej i jg punktow wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymagane doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST S-00.00 ,, Wymagania
ogoélne”

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzeniatrasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne”

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego
dane zawiergjace lokalizacje | wspbtrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczeniai pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia
robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (Iub) reperow roboczych. Biedy
te powinny by¢ usuni¢te na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentaci
projektowe s3 zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentagji
projektowe), to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiednigj decyzji przez
Inspektora.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktow. Formai wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwaniarobot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a
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ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
naleza do obowigzkow Wykonawcy.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawiergjace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne.

5.3. Wyznaczenie punktow gtownych i wysokosciowych trasy kanalizacji

Tyczenie os trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowse abo inng osnowy geodezyjnej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczonaw punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zalezngj od charakterystyki terenu i uksztattowaniatrasy, lecz nie rzadzig niz co
50 metrow.

Dopuszczal ne odchylenie sytuacyjne wytyczoneg osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm Rzedne punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowsy.

Do utrwaleniaosi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét
Zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajgcej 1 metr oraz wykopdw giebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu.

5.4. Wyznaczenie potozenia obiektow
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie gtownej osi kandizacji , przykanalikow , przepompowni oraz wodociagu
b) wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki, usytuowanie gtéwnych elementéw
kanalizacji sanitarngj w wykopie przed zasypaniem,
C) inwentaryzacjaelementéw naziemnych kanalizacji i sieci wodociaggowej po wykonaniu
prac
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podanow ST S-00.00. , Wymagania ogolne’.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).
6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych
Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalezy przeprowadza¢ wg nastgpujacych zasad:
wyznaczenie sytuacyjno- wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach
pionowych i poziomych oraz co ngjmnig 5 razy nal km,
robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwel atorem na catym obszarze budowy,
wyznaczenie wykopow i nasypow sprawdza¢ tasma i szablonem z poziomica , co ngjmnigj w
5 migscach na kazdym km oraz w miejscach budzacych watpliwosci.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.00. ,, Wymagania ogdlne’.
Jednostka obmiarowa wyznaczeniatrasy i punktow wysokosciowych jest km (kilometr).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podanow ST S-00.00. ,, Wymagania ogolne”. Roboty
nalezy przyjmowa¢ na podstawie szkicow i dziennikdw pomiardéw geodezyjnych lub
protokétu z kontroli geodezyjneg , ktore Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podanow ST S-00.00 ,, Wymagania
ogoblne”. Ptatnosci za 1 km pomiatdw , studzienke nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu kontroli geodezyjne.

9.2. Cenajednostki obmiarowe

Zgodnie z dokumentacja projektowa cena 1 km wykonania rob6t geodezyjnych obejmuje:

a) wytyczenie gtdwnegj osi kanalizacji , przykanalikow , sieci wodociggowsej ( sytuacyjnei

wysokosciowe ),

b) wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki, usytuowanie gtéwnych e ementow

kanalizacji sanitarngl w wykopie przed zasypaniem,

C) inwentaryzacjaelementow naziemnych kanalizacji i wodociagu po wykonaniu prac
Patnos¢ robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw kanalizacji sanitarng i

wodociagu jest ujetaw koszcie robot .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17.05.1989r — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 30,p0z.163 z

pOzni€jszymi zmianami)

1. Instrukcjatechniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcjatechniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i

Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Nookw
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-02.01.00

ROBTY ZIEMNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszg specyfikacji techniczng (ST) s3 wymagania dotyczace
wykonaniai odbioru rob6t przy wykonywaniu wykopow w zwigzku z

,PRZEBUDOWA (MODERNIZACJA) | ROZBUDOWA OCZYSZCZALNI
SCIEKOW DLA AGLOMERACJI OPATOW”

zgodnie z dokumentacja Projektows..
1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacjatechniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakresrobot objetych ST

Ustalenia w ninigjszgj specyfikacji obegimuja prowadzenie rob6t ziemnych dla
realizacji zakresu okreslonego w pkt.1.1 (ST) i obgmuja:

wykop jamisty koparka 1,2m? pod konstrukcje zelbetowe w gr.kat.I-I1

jw. lecz gr.kat.ll1-1V

wykopy reczne dotéw poszukiwawczych gr.kat.111

dokop reczny po koparce gr.kat.I-I1

jw. lecz gr.kat.11l

zasypywanie wykopow podtuznych spycharkg 55Kw gr.kat.1-11

jw. lech gr. kat.Ill

zageszczenie nasypow ubijakami mechanicznymi gr.kat. -1

podtozai obsypki z gruntu rodzimego wczesnig odspojonego

podtozai obsypki gruntem przesianym
1.3.0kreslenia podstawowe
Glebokos¢ wykopu — odlegtos¢ migdzy terenem, a osig koryta gruntowego w wykopie
mierzonaw kierunku pionowym.
Odk}ad — migjsce sktadowania gruntéw gruntu z wykopu
Wywa0z gruntu — odlegtos¢ od migjsca sktadowania gruntu wg ustalen oferenta, nalezy
uzgodni¢ z Zamawigjagcym
Dowdz gruntu —odl. z jakig) dostarczy oferent grunt nadajacy Sie do zageszczenia
Wskaznik zageszczenia gruntu —wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu
badana zgodnie z normga. Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ST ,, Wymagania ogolne”.
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1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny zajakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robét podano w ST S-00.00” Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Grunty rodzime i materiaty nieprzydatne do zasypania wykopow, a takze nadmiar
gruntu z wykopu musza by¢ wywiezione na sktadowisko, zapewnienie terenow na odktad
nalezy do obowigzkéw Wykonawcy. Nawymiane gruntu oraz obsypke rurociggéw nalezy
przywiez¢ grunt mineralny ( piasek wielofrakcyjny ), umozliwiajacy zageszczenie do
wymaganego wskaznika. Grunty wykorzystywane do zasypania sieci powinny by¢
sprawdzone pod wzglgdem wiasciwosci geotechnicznych oraz zaakceptowane przez
Inspektora

3. SPRZET

Ogdlne wymaganiai ustalenia dotyczace sprzetu okreslonow ST S
00.00" Wymagania ogolne’

koparki gasienicowei kotowe
spycharka gasienicowa
samochdd samowytadowczy

zageszczarka wibracyjna
4. TRANSPORT

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem
wymogéw bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa rob6t drogowych jak i poza nim. Srodki
transportowe, poruszajace Si¢ po drogach poza pasem drogowym powinny spetniac
odpowiednie wymaganiaw zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w
szczegblnosci w odniesieniu do gabarytow gabarytow obcigzenia naos. Skutki finansowe
oraz prawne , wynikajgce z niedotrzymaniem w/w warunkow obcigzaja Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne war unki wykonania robo6t

Ogdlne zasady prowadzeniarob6t podano w ST S.00.00.” Wymagania ogolne”.
Calos¢ wykopow nalezy wykonat jako wykopy wasko przestrzenne w obudowie stalowej .Na
odcinkach kolizyjnych powinien elementami uzbrojenia podziemnego wykopy
wykonywaé wylacznie recznie. Dokona¢ wymiany gruntu w wymaganym zakresie,
uzgodnionym powinien inspektorem nadzoru powinien projektantem. Wykopy w gruntach
nawodnionych nalezy wykona¢ w obudowie stalowej , przy rownoczesnym odpompowaniu
wody gruntowse igtofiltrami. Wykopy nalezy utrzymywac w stanie suchym..
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5.2. Wykonanie wykopow pod elementy kanalizagji

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowsy, przy czym dno wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym
od rzedneg projektowane] o 5ecm. Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania
nalezy sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu kanalizacji wg przekazanego
Wykonawcy projektu. Napotkane , w obrysie wewngtrznym wykopu kablei rurociagi nalezy
zabezpieczy¢ przez podwieszenie w specjalng konstrukcji wg wymagan uzytkownikow sieci.

5.3. Zasypywanie wykopow

Obsypka- nalezy prowadzi¢, az do uzyskania gornego poziomu strefy ochronnej rurociagu,
tj. warstwy o grubosci po zageszczeniu 30cm ponad wierzch rury. Strefe bezposrednig narurg
zageszczaé recznie. Warstwa przykrywaaca, ktora wystepuje od 0,3 do 1,0m na
wierzchotkiem rury moze by¢ zageszczana za pomoca srednigf wielkosci zageszczarek
wibracyjnych. Cig¢zkie urzadzenia zaggszczajace mozna stosowac dopiero po przykryciu rury
min. 1,0m.

W zakresie prac do wykonania obsypki nalezy uwzgledni¢ nastepujace czynnosci:

zakup i dostawe gruntu na obsypke,

zasypywanie i zageszczenie obsypki.,

wywoOz i zagospodarowanie nadwyzki gruntu.
W trakcie obliczenia grubosci warstwy zaggszczenia nalezy uwzgledni¢ ponizsze wskazniki:

wskaznik sypkosci gruntu,

wymagana grubos¢ po zaggszczeniu zgodnie ze wsp. zaggszczenia dla materiatu

osypki
Czasie zaggszczania grunt winien mie¢ wilgotnos¢ optymalna z tolerancja do 20%.
Sprawdzenie wilgotnosci nalezy przeprowadzac laboratoryjnie. W zaleznosci od uziarnienia
stosowanych materiatow , zageszczenie warstwy nalezy okreslac za pomoca wskaznika
zagaszczenia. Ustala si¢ minimalne wartosci wskaznika zageszczenia:

dlawarstw o gtebokosci do 2 m - 1,00,

dlawarstw o gtebokosci powyzej 2m - 0,97
Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajagce to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalne i
powtornie zagesci¢. Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszczenia, Wykonawca winien usunagé warstwe i wbudowa¢ nowy materiat, o
ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby ponownego zageszczania.
Wymiana gruntu — polega nawybraniu ( wykopy ) nienosnego gruntu rodzimego i
uzupetnieniu ( zasypaniu ) gruntem nosnym ( piasek, pospotka, zwir ) tatwo zaggszczanym.
W zaleznosci od wielkosci zageszczarki grunt zasypowy nalezy uktada¢ warstwami okoto 0,3
—0,5m i zageszcza¢ do uzyskania wiasciwego stopnia zaggszczenia. W zakresie prac do
wykonania przy wymianie gruntu nalezy uwzglednié nastgpujace czynnosci:

zakup i dostawe gruntu nawymiang,

Zasypanie i zaggszczenie gruntu,

wywoz i zagospodarowanie nadwyzki gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System kontroli kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST S.00.00” Wymagania ogolne’.
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6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrolawykonania robo6t ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-88/B-04481, PN-
68/B-06050 i BN-72/8932-01. Wyniki badan i pomiarow kontrolnych w czasie wykonywania
robét ziemnych nalezy wpisywaé do:

Dziennika Budowy,
protokotéw odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu. oraz 1m?
umochieniawykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podanow ST S.00.00” Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S.00.00" Wymagania
ogolne’.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cena rob6t obejmuje wykonanie wykopow oraz utrzymanie ich w stanie suchym
(odwodnienie), wraz z wykonaniem wszelkich niezbednych prac wynikajacych ze specyfiki
warunkéw gruntowo-wodnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10736 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych i
Kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiaw zakresie wykonaniai
badania przy odbiorze
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-04-01-00

ROBOTY MONTAZOWE
OBIEKTOW | ELEMENTOW
OCZYSZCZALNI SCIEKOW
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczng (ST) s3 wymagania dotyczace wykonaniai
odbioru robot zwigzanych z” ,PRZEBUDOWA (MODERNIZACJA) | ROZBUDOWA
OCZYSZCZALNI SCIEKOW DLA AGLOMERACJI OPATOW” zgodnie z
dokumentacja projektows.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakresrobot objetych ST

Redlizowana rozbudowa kanadlizacji sanitarng kierowana rozbudows
mieszkaniowa, naturalne zuzycie urzadzen i elementdw technologicznych, wymaga
realizacji zamierzeniainwestycyjnego w zakresie

- Zagospodarowanie terenu

- Budynek socjalno- techniczny - BTOS

- Budynek warsztatowo — garazowy z halg - HWG/ BTBS

- Budynek socjalno- administracyjny — BAB + BSB

- Komora reaktora biologicznego SBR + SEL

- Hala technologiczna HTOS

- Zbiornik retencyjny $ciekéw usrednionych - ZRSU

- Zbiornik zageszczania osadu i stabilizacji tlenowej ZGO/KST
- Zbiornik retencji awaryjnej — ZB-AWA

- Zbiornik retencyjny $ciekéw oczyszczonych ZRSO

- Kontenerowy zewnetrzny biofiltr odoréw - BFOZ

- rozhidrki i wyburzenia niektorych istniejacych konstrukcji budowlanych
- Instalacje hydrauliczne potaczen migdzy obiektowych

- Instalacje elektryczne potaczen migdzy obiektowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w ninigjszel ST s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami , aw szczegolnosci PN-87/Bi-01070, PN-92/B-10735,
PN-92/B -10729i ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne’

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zajakosé¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robét podano w ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne”.

1.5.1. Wymagania odnosnie urzadzen technol ogicznych pompowni, orurowaniai armatury
Zbiornik pompowni z elementéw zelbetowych B40.
Rury , ksztattki , potaczenia z armatura na kotnierze, sruby —wszystko ze stali
kwasoodporne.
Armatura — zasuwy odcingjace , zawory zwrotne z kulg powleczona guma. Materiat
obudowy z zeliwa zabezpieczonego antykorozyjnie.

1.5.2. Wymagania odnosnie zasilania el ektroenergetycznego
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Naterenie od szafki pomiarowej do szafki zasilg gco-sterowniczej przepompownie
beda zasilane kablem nn YKY 5x10mm?. Instalacje sitowei sterownicze wykonaé
przewodami w rurach ostonowych PCV, osprzet szczelny, o stopniu ochrony
minimum IP 65. Oswietlenie terenu przepompowni nalezy wykona¢ na stupie
oswietleniowym parkowym typ S-40.Zasilanie wykona¢ kablem ziemnym YKY
2x4mm? z panelu szafy zasilajaco-sterowniczey..
Sterowanie pomp automatycznie, za pomoca sondy hydrostatycznej. Wypadniecia z
pracy jednej z pomp winno automatycznie uruchamia¢ druga pompe. Ochrone
przeciwporazeniowa wykona¢ zgodnie z norma PN-1EC-60364-4-41 ,, Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa’.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Og06lne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST S-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
Dostawa ma charakter kompleksowy. Obudowa przepompowni z elementow zel betowych
B40, pokrywy pompowni z wtazem ze stali kwasoodporngl OH18NO.
Technologia pompowni —wg projektu technicznego, z uwzglednieniem wymagan jak w
pkt.1.5.1. Pompy zatapial ne, wyposazone w zabezpieczenie zwarciowe i termiczne oraz
zabezpieczone przed suchobiegiem.
Instal acje elektroenergetyczne i sterownicze — zgodnie z projektem technicznym i warunkami
przytaczeniawydanymi przez Zaktad Energetyczny.

Materiaty do zagospodarowania terenu:
- kostka betonowa grubosci 6¢cm,

mieszanka asfaltowa
kruszywa kamienne
podsypka cementowo-piaskowa,
krawegznik betonowy 15x30x100cm,
brama wypetniona PW8 szer.3,0m.
ptyty warstwowe PW-8

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace spr zetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00, Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania elementéw konstrukcji i wyposazenia

Wykonawca przystepujacy do wykonania pompowni winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- zurawi budowlanych samochodowych do 6t,

- Betonomieszarka samochodowa — 20t,

- samochdd skrzyniowy 5-10t.

- samochdd dostawczy do 0.9t,

- zageszczarka ptytowa.

4. TRANSPORT

4.2. Transport elementOw przepompowni

Transport elementéw konstrukcji zbiornika komory tlenowe i konstrukcji budynku powinien
odbywa¢ sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadie do pozycji wbudowania.
Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporow i klinbw z drewna, gumy lub innych
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odpowiednich materiatdbw. Podnoszenie i opuszczanie kregdw o srednicach 1,5 m nalezy
wykonywa¢ za pomocg minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na
obwodzie prefabrykatu. Przy przewozie nalezy przestrzega¢ przepisdbw obowigzujacych w
publicznym transporcie drogowym i kotowym.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne”.

5.2.Zakres wykonywanych robot

Transport i sktadowanie materiatw przewidzianych ustaleniami ninigjszej ST opisano w
ninigjsze ST.

Typ | wyposazenie przepompowni przewidzianych do realizacji zadania musza uzyskaé
akceptacje inspektora nadzoru.

Transport materiatéw opisano w punkcie 4 ninigjszej ST.

Sktadowanie — ze wzgledu na specjalistyczny charakter zasadniczych elementéw
technologicznych winny by¢ spetnione zal ecenia producenta dotyczace warunkéw
sktadowaniai magazynowania dostaw.

5.3. Oznakowanierobdt prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robét zgodnie z ,, Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasie
drogowym” oraz projektem ,, Organizacji ruchu”.W migscach , gdzie moze zachodzi¢
niebezpieczenstwo wypadkéw, budowe nalezy prowizorycznie ogrodzi¢ od strony ruchu, ana
noc dodatkowo oznaczy¢ $wiattami.

5.4. Wykonanie konstrukgcji zelbetowych sciekow

Wykop mechaniczny koparka z nachylenie scian wykopu. Po stwierdzeniu zgodnosci
warunkow gruntowych przystapi¢ do wykonania fundamentu dla posadowienia konstrukgji,
ewentual nie prace uzgodni¢ z projektantem i inspektorem nadzoru.

5.4.1. Montaz urzadzen technologii
Montaz technologii przy pomocy wyspecjalizowangj brygady zazngjomiong z przepisami
BHP i DTR —kami instalowanych urzadzen.

5.4.2. Rozruch mechaniczny i hydrauliczny
Rozruch mechaniczny — sprawdzanie czynnosci, szczelnosci, draznosci, zamocowania i
dziatania poszczeg6lnych maszyn i urzadzen indywidual nie, zakonczone spisaniem protokotu.
Rozruch hydrauliczny — po rozruchu mechanicznym. Rozruch przeprowadzi¢ w bezpiecznych
warunkach sanitarnych tzn. przy zastosowaniu wody jako medium. W czasie trwaniatg fazy
rozruchu sprawdzi¢ szczelnos¢ szczelnos¢ prawidtowos¢ hydraulicznego funkcjonowania
obiektu i urzadzen.
Glowne prace rozruchu hydraulicznego polegaja na:
sprawdzeniu  szczelnosci  obiektu, szczelnosci  przewodow  grawitacyjnych
grawitacyjnych cisnieniowych oraz armatury przez napetnienie woda,

sprawdzenie wzagjemnego usytuowania obiektébw ( wysokosciowego ) oraz
sprawdzenie spadkow,

oczyszczenie przewodow,

33



sprawdzenie dziatania poszczegdlnych elementéw przepompowni, ich regulacja |,
usuniecie usterek,

sprawdzenie parametréw pracy urzadzen przy petnym obcigzeniu woda ( czas pracy
urzadzen wg DTR lub wg uzgodnieniai inspektorem nadzoru .

regul acja uktadéw starowania automatycznego,

regulacja armatury.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne”.

6.2. Badanie materiatoéw uzytych do budowy

Badanie to nastepuje przez pooréwnanie cech materiatéw materiatbw wymaganiami
dokumentacji projektowsy, ast i odpowiednich nirm materiatowych podanych w punkcie 2
niniejszej ST.

6.2.1. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci wykonania obiektéw i instalacji z
dokumentacja projektowa oraz sprawdzenie parametréw pracy urzadzen pod petnym
obcigzeniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Jednostka obmiaru sa poszczegdlne elementy sktadowe wyszczegdlnione w wykazie robot.
Ogdlne zasady obmiaru podane s3 w ST S-00.00.,, Wymagania ogolne”. Obmiar robo6t nalezy
dokona¢ zgodnie z PN-B-10735

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.Odbior robét
nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10735.

Roboty uzngje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, tabela elementéw
scalonych, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-00.00 ,, Wymagania ogolne’.
Pratnosci za element scalony wynikajacy z tabeli, zgodnie z dokumentacja projektowa, po
odbiorze robét, otrzymaniu atestébw od producentow materiatdw oraz po ocenie jakosci
wykonaniarobot i pomyslinym przeprowadzeniu rozruchow.

9.2. Cena wykonania wymienionych rob6t obegfmuje:

- zakup , transport i sktadowanie materiatow niezbednych do wykonania robot
- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,,

- wykonanie wykopdw przygotowanie podtoza,



- wykonanie konstrukgcji zelbetowych

- wykonanie prob szczelnosci,

- wykonanie budynkow nabazie lekkigl obudowy

- adaptacjaistnigjacych komaor technologicznych,

- montaz urzadzen i wyposazenia gospodarki osadowe

- wykonanie rozruchu elementdéw oczyszczania sciekdw

- wykonanie rozruchu mechanicznego i hydraulicznego stacji odwodnienia osadu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 752-6 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Czes¢ 6.Uktady pompowe

2. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Konstrukcje betonowe i
zelbetowe

3. PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane,

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty

5. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

6. Instrukcje producenta kraty schodkowsj i piaskownika

7. DTR oczyszczalni mechaniczne

8. Dtr prasy odwodnienia osadu

3

SPECYFIKACJA SZCZEGéLOWA WYK. | ODBIORU

ROBOT STB.03.01 BR. BUDOWLANA
WspdlIny stownik zamowien —-CPV:
45111291-4 - Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace nastepujacych obiektow:
- konstrukcje dojazdéw do poses;i
- konstrukcje traktéw pieszych,
- konstrukcje progow zwalniajacych z przejsciami dla pieszych
- 0znakowanie pionowe — znaki drogowe

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SS

--wg Specyfikacji ogélnej

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sq zgodne z normami i okre$leniami podanymi
W opracowaniu pt.

,Ogdlne specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t — Wymagania ogolne” oraz:

- Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwdj; oraz

- Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy;

- Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcii
naruszonych przy realizacji przedsiewziecia;

1.5. OgdbIne wymagania dotyczace robot.
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét zgodnie z dokumentacjq projektowa,
specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 ustawy Prawo
budowlane.

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t wedtug niniejszej specyfikacji sa;

2.1. Woda.

Woda z wodociggu nie wymaga badarn i nie okresla sie wymagan dotyczacych transportu i sktadowania.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1. Atest wyrobu.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budowie chodnikéw jest
posiadanie atestu dla danego wyrobu, wydanego przez Instytut Badawczy Drog i Mostow lub Instytut
Techniki Budowlanej, w zakresie:

-wygladu zewnetrznego

-ksztattu i wymiarow

-wytrzymatosci na $ciskanie

-nasigkliwosci

-odpornosci na dziatanie mrozu

-Scieralnosci

Wydany atest powinien okresla¢ zgodnos¢ wymienionych wyzej cech technicznych z wymogami w
normach: PN-88/B-06250, PN-84/B-04111, BN-80/6775-03/01, BN- 80/6775-03/02 i normy niemieckiej
DIN 18501.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkdw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste, krawedzie gérne w wykonaniu bez
fazowym.

2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnikow nalezy zastosowac kostke betonowa barwiong rodzaju Holland,
grubosci 8cm

Tolerancje wymiarowe powinny wynosic:

na dtugo$¢ £ 3 mm

na szerokos¢ = 3 mm

na grubo$¢ £ 5 mm

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ nastepujace cechy fizykomechaniczne:
1. Wytrzymato$¢ na sciskanie po 28 dniach

a) $rednia z sze$ciu kostek — 60 MPa

b) najmniejsza pojedynczej kostki — 50 MPa — klasa ,50”

2. Nasigkliwos¢ wodg wg PN-88/B-06250 < 5%

3. Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania wg PN-88/B-06250

- pekniecia probki — brak

- strata masy w procentach < 5%

- obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymato$ci probek nie zamrazanych < 20%
- Scieralno$¢ wg BN-80/ 6775-03/02 < 1mm

2.2.5. Materialy na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

36



Na podsypke pod kostke brukowg betonowg w chodniku i na zjazdach nalezy stosowa¢ nastepujace
materiaty:

podsypke cementowo-piaskowg 1:3 dobrze wilgotng o grubosci warstwy 3cm po zageszczeniu
warstwe odsaczajacg W chodniku wykonac z pospotki piaskowe;

podbudowe na zjazdach wykona¢ z kruszywa tamanego 0/31,5mm o uziarnieniu ciggtym o grubosci
warstwy 20cm

podbudowe traktdw pieszo rowerowych wykonac z kruszywa tamanego 0/31,5mm o uziarnieniu ciggtym
0 grubosci warstwy 15cm

Do wypetnienia spoin w nawierzchni nalezy stosowac:

piasek zwykty odmiany | o uziarnieniu do 2mm

Sktadowane kruszywa powinno sie odbywac na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym.

2.3. Betonowe krawezniki i obrzeza — wymagania

2.3.1. Typy kraweznikdw i obrzezy

Do wykonania chodnikow nalezy uzy¢ nastepujace krawezniki betonowe:

a) krawezniki uliczne (U), prostokatne (b), gatunku 1(G1) o wymiarach 8x30x100cm wg BN-80/ 6775-
03/ 04

b) krawezniki uliczne (U) prostokatne sciete (a) gatunek 1 (G1) o wymiarach 15x30x100cm wg BN-80/
6775-03/04

2.3.2. Dopuszczalne odchytki od wymiarow

- odchytka na dtugosci ,1” + 8mm

- odchytka na szerokosci i wysokosci (b,h) £ 3mm

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych i obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o
fakturze firmy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny byé réwne i proste. Dopuszczalne wady oraz
uszkodzenia powierzchni o krawedzi zgodnie z BN-80/ 6775-03/ 01 nie powinny przekraczac
nastepujacych wartosci:

- szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy na powierzchniach gérnych — niedopuszczalne

- wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni - < 2mm

- powierzchnie dolne — 2 szt. dopuszczalne szczerb

- dtugos$¢ szczerb i uszkodzen w czesci dolnej — max 20mm

- gtebokosS¢ szczerb — max 6 mm

2.3.4. Skfadowane

Krawezniki betonowe i betonowe kostki brukowe moga by¢ przechowywane na

sktadowiskach otwartych, suchych, rownych, w gotowych paletach.

2.3.5. Beton do produkcji kraweznikow

Do produkciji kraweznikdw nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 klasy B30 o nasigkliwosci ponize;
4%, Scieralnosci do 3mm i mrozoodpornosci i wodoszczelnosci zgodnie z PN-B-06250.

2.4, Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B- 06712, a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
nie mniejszej niz ,32,5” odpowiadajacy wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé podsypke cementowo-piaskowa 1:3 o konsystencji
dobrze wilgotnej, a do zatarcia spoin

3. Sprzet
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zarbwno w miejscu tych roboét, jak tez przy wykonywaniu
czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.
Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje osoby petnigcej funkcje nadzoru
inwestorskiego.

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt zwigzanych z wykonaniem chodnika

powinien sie wykaza¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

pita motorowo-tancuchowa 4,2 KM

podnos$nik hydrauliczny o wys. 12m

zageszczarka ptytowo wibracyjna

walec wibracyjny jednoosiowy 0,6t

ciggnik kotowy 50KM z przyczepka 3,5t

samochdd samowytadowczy 5t

betoniarka 150 |

pita spalinowa z tarcza do ciecia asfaltu

pita do ciecia kostki

ubijak mechaniczny

ubijaki reczne

4. Transport

Wg warunkow SO zalecen producenta Transportowa¢ zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami
obowigzujacymi w transporcie drogowym.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Wszelkie $rodki transportowe uzyte do transportu celem wykonania robét powinny pracowaé zgodnie z
zasadami i normami zawartymi w kontrakcie. Pojazdy, ktdre spowodujg szkody na terenie przylegtym do
robot lub na drogach publicznych Wykonawca usunie na wtasny koszt.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa nalezy przewozi¢ dozwolonymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przez
zanieczyszczeniem. Kruszywo tamane nalezy dowozi¢ z odlegtosci nie wiekszej jak 45 km.

4.3. Transport prefabrykatoéw i materiatow sztukowych

Elementy prefabrykowane i materiaty sztukowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
W spos6b zabezpieczajacy je przed uszkodzeniami.

5. Wykonanie robot

5.1. Rozbidrka istniejacych nawierzchni i istniejacych elementéw matej architektury

Nalezy rozebra¢ fragmenty istniejacych nawierzchni przeznaczone w projekcie do wymiany. W obrebie
placu bodowy nalezy zabezpieczy¢ istniejace drzewa i krzewy przed zniszczeniem wg instrukcji (-
Zatacznik Nr2) zataczonej w projekcie budowlanym. Wszelkie przedmioty podlegajace usunieciu,
znajdujace sie w gruncie lub nad gruntem, na ktorym maja by¢ wykonywane roboty ziemne, powinny
by¢ przed rozpoczeciem tych rob6t usuniete, gdy znajdq sie na terenie lub na gtebokosci do 1m. Nie
nalezy usuwac istniejacych kabli i wszelkiego rodzaju przewodéw lub kanatéw instalacji lub sieci nie
przewidzianych w dokumentacji technicznej. W przypadku natrafienia na w/w element nalezy przerwaé
prace do czasu ustalenia pochodzenia tych instalacji lub sieci i okreslenia, czy i w jaki spos6b mozliwe
jest w tym miejscu dalsze, bezpieczne prowadzenie robot.

5.2. Og6lne zasady wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do doktadnego wytyczenia i wyznaczenia wysokosci wszelkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi zawartymi w dokumentacji projektowej lub zadaniami
Inspektora nadzoru ztozonymi na pismie. Wykonawca odpowiada za: jako$¢ stosowanych materiatow,
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zgodnos¢ wykonawstwa robdt z zawartym kontraktem i przedmiarem robdt oraz SSR i poleceniami
Inspektora nadzoru. Jakiekolwiek odstepstwa spowodowane przez Wykonawce przy wytyczeniu lub
wyznaczeniu robdt musza by¢ poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Istniejace nawierzchnie chodnikéw, jezdni asfaltowej, kraweznikow i obrzezy nalezy rozebra¢ sposobem
recznym. Materiaty z rozbiérki nalezy przetransportowa¢ samochodami do 5t na odlegto$¢ do 2 km na
miejsce wskazane przez Inwestora w protokole przekazania placu budowy. Na czas wykonania rob6t
przy jezdni nalezy roboty przy ulicy Kanta odpowiednio oznakowa¢ przez wygrodzenia zaporami
drogowymi U-S1 z elementami odblaskowymi. Od strony najazdu nalezy ustawic¢ tablice kierujacg U-53
z elementami odblaskowymi.

. Koszt oznakowania tymczasowego ponosi Wykonawca.

5.3. Ochrona drzew
Drzewa istniejace nie sg w kolizji z przebiegiem traktu pieszo rowerowego. Ochrone nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg — zatgcznik nr 2 do projektu budowlanego.

5.4. Koryto pod chodnik i zjazdy

Korytowanie nalezy wykona¢ sposobem recznym ze ztozeniem humusu po obu stronach chodnika po
uprzednim przekopaniu darniny na gteboko$¢ do 10cm z rozbiciem bryt. Korytowanie zjazdéw wykonac
recznie, a urobek zatadowa¢ na samochody z transportem na odlegtos¢ do 2 km na miejsce wskazane
przez Inwestora. Koryto pod fawy kraweznikowe i obrzezy nalezy wykona¢ zgodnie z PN- 68/B-06050.
Wymiary wykopow powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie.

Podtoze koryta powinno by¢ rowno wyprofilowane i zageszczone do wskaznika zageszczenia Js = 0,98.
5.5. Warstwa odsaczajaca

Warstwe odsaczajacq wykonac z piasku lub pospotki o grubosci przewidzianej w przedmiarze robot.
Podsypka w warstwie odsgczajacej powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona do wskaznika 0,98 i
wyprofilowana. Na zjazdach podsypke nalezy zagesci¢ do wskaznika 1,00.

5.6. Podbudowa na zjazdach

Na zjazdach nalezy wykona¢ podbudowe z kruszywa tamanego 0/31,5 o uziarnieniu ciggtym z recznym
rozscieleniem kruszywa i zageszczeniem walcem wibracyjnym jednoosiowym 0,6t lub ptytg wibracyjng
do wskaznika 1,0.

5.7. Wykonanie taw betonowych

tawy betonowe z oporem grubosci 10cm powinny by¢ wykonane w szalowaniu. Beton rozécielony w
korycie lub szalowaniu powinien by¢ wyréwnany warstwami i zageszczony ubijakami recznymi zgodnie
z PN-B-06251. Klasa betonu powinna by¢ C16/20. Co 50m nalezy zatozy¢ dylatacje z dwdch paskéw
papy sklejonej lepikiem.

5.8. Ustalenie kraweznikdw i obrzezy

Krawezniki betonowe i obrzeza nalezy ustawia¢ na tawie betonowej i podsypce cementowo-piaskowe;
1:3 0 grubosci co najmniej 3cm po zageszczeniu. Spoiny kraweznikow i obrzezy nie powinny
przekracza¢ szerokosci 1cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg 1:3. Spoiny
kraweznikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic i zmy¢é wodg oraz pokry¢é mleczkiem
cementowym.

5.9. Nawierzchnia chodnikéw z betonowej kostki brukowej

Kostke nalezy uktada¢ ze wzorem kostki szarej wg projektu Kostke nalezy uktada¢ na podsypce
cementowo-piaskowej 1:3 grubosci 3 cm w taki sposob aby szczeliny miedzy kostkami wynosity 2-3mm.
Kostke nalezy uktada¢ okoto 1,5cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika. Po utozeniu kostki
szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem przez wmiatanie szczotkami recznymi, po czym przystapi¢ do
ubijania powierzchni chodnika. Do ubijania utozonego chodnika z kostek betonowych nalezy stosowac
wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
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powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Po ubiciu
nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem przez zamulenie wodg. Chodnik z wypetnieniem spoin
piaskiem nie

wymaga pielegnacji.

5.10. Wymagania dotyczace wykonania robét zwigzanych z trawnikami:

- Teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen

- Przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowacé sie 2-3cm nad
terenem,

- Teren powinien by¢ splantowany i wyréwnany,

- Ziemia urodzajna - rozscielona rdwng warstwa i wymieszana z kompostem lub nawozami,

- Okres zaktadania — wiosna i do potowy wrzesnia,

- Po roztozeniu trawniki watowac lekkim watem.

Pielegnacja trawnikow

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto 10 cm, -
nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinno by¢é wykonane z 1-miesiecznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna przyjaé pierwszg potowe
pazdziernika), - koszenia trawnikdw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywaé czesto i w
regularnych odstepach czasu, przy czym czesto$¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od
gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; srodki chwastobojcze o selektywnym
dziataniu nalezy stosowac z duzg ostrozno$cig i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.
Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciaggu roku. Mieszanki nawozow
nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:

- wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagaq azotu,

- od pofowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas

6. Kontrola jako$ci robét.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za petng kontrole jakosci uzytych materiatow i kontrole jakosci
wykonywanych robdt. Celem kontroli musi by¢ takie sterowanie przygotowaniem i wykonywaniem robét
aby mozna byto osiggna¢ zatozong jako$¢ robdt. Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca. Aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa Inspektor nadzoru
ustali zakres kontroli.

6.2. Certyfikaty i deklaracje zgodnosci

Inspektor nadzoru dopusci do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg odpowiednie certyfikaty lub
deklaracje zgodnosci. Certyfikat powinien zawiera¢ zgodno$¢ z kryteriami technicznymi zawartymi w
polskich normach, zgodnos¢ aprobat technicznych i wiasciwych przepisébw oraz dokumentéw
technicznych.

Deklaracja zgodnosci powinna by¢ zgodna z polskg normg lub aprobaty techniczng. Kazda partia
materiatu dostarczona na budowe musi posiada¢ w/w dokumenty okre$lajace w sposéb jednoznaczny
jej cechy. Materiaty produkowane przemystowo muszg posiadac certyfikaty wydane przez producenta
poparte wynikami badan przez niego. Kazde materialy dopuszczone na budowe, ktére nie posiadajg
wymagan normowych bedg nie dopuszczone do whudowania.

6.3. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

40



Wykonawca ma obowigzek opracowac i przedstawi¢ do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru program
zapewnienia jakosci robét. W programie Wykonawca przedstawi: zamierzony sposdb wykonania robét,
mozliwosci techniczne, mozliwosci kadrowe i organizacyjne Program zapewnienia jako$ci robot
powinien gwarantowa¢ wykonawstwo robGt zgodnie z dokumentacjg projektowa, szczegdtowaq
specyfikacjg techniczng oraz umowg zawartg z Inwestorem. Program zapewnienia jakosci winien
zawierac:

organizacje wykonania robot - harmonogram robét z podaniem termindw i sposobdw wykonania robot
oznakowania robdt (poczatek i koniec) warunki bhp — sporzadzony przez Kierownika Budowy plan BIOZ
wykaz zespotow roboczych z podaniem kwalifikacji i umiejetnosci praktycznych wykaz personelu
technicznego odpowiedzialnego za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych etapéw odbioru
robot

wyposazenie budowy w sprzet i urzadzenia do pomiaru kontroli rob6t sposdb i procedure sterowania
jakoscig wykonanych robét sposdb i miejsce gromadzenia zapisow pomiarow ilo$¢ i rodzaj sprzetu
uzytego do robdt sposéb zabezpieczenia i ochrona tadunkéw przed zanieczyszczeniami w czasie
transportu sposob postepowania z robotami lub materiatami nie odpowiadajacymi wymaganiom
technicznym

6.4. Dokument budowy

6.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujagcym Wykonawce i Inwestora w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do korca okresu gwarancyjnego. Dziennik budowy nalezy
prowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

6.4.2. Rejestr obmiarow

Obmiar wykonanych rob6t przeprowadzi¢ nalezy sposobem cigglym w jednostkach zawartych w
kosztorysie ofertowym z wpisaniem do ksigzki obmiaréw. Rejestr obmiaréw stanowi podstawowy
dokument rozliczajacy faktycznie wykonanie kazdego elementu robét w okre$lonym czasie.

6.4.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy nalezy przechowywa¢ na placu budowy lub w jej poblizu w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Za przechowywanie dokumentow budowy odpowiedzialny jest Wykonawca.
Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego odtworzenie w czasie i formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty musza by¢ zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru.

6.5. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu. Wykonawca powinien zadac¢ od producenta wynikdw biezacych badan wyrobu na
Sciskanie. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw: kostek
betonowych,

kraweznikow (obrzezy) betonowych oraz taw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
nadzoru do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ do podstawie
ogledzin

elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen. Pomiary dtugosci i glebokosci uszkodzen nalezy
wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadno$cig do 1mm zgodnie z PN-B-
10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiardw elementu nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1mm przy
uzyciu suwmiarki lub przymiaru stalowego.

6.5.1. Badania w czasie rob6t
6.5.2. Sprawdzenie podtoza lub podbudowy
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Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z dokumentacja projektowa i
SST. Dopuszczalne tolerancje wynosza;

gtebokos$¢ koryta: £ 1cm

szerokos¢ koryta: £ 2cm

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkdw poprzecznych.

6.5.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na zgodno$ci z
dokumentacjg projektowa i wymogami SST. Nalezy dokona¢ pomiaru: szerokosci spoin prawidtowosci
ubijania (wibrowania) sprawdzenie, czy przyjety wzor uktadania jest zachowany

6.5.4. Sprawdzenie réwnosci nawierzchni chodnika

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ tatg co najmniej raz na 50m chodnika.
Dopuszczalny przedwit pod fatg 4m nie powinien przekracza¢ 1,0cm. Sprawdzenia przekroju
poprzecznego nalezy dokonac¢ co najmniej 50m i w miejscach watpliwych. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu nie powinny by¢ wieksze od * 0,3%.

6.5.5. Sprawdzenie koryta pod fawe i sprawdzenie taw

Nalezy sprawdzi¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szeroko$ci wykopu wynosi + 2cm a zageszczenie podtoza zgodne z SST.

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja;

1. Zgodnos¢ profilu podituznego i poprzecznego z doktadnoscig + 1cm na kazde 100m tawy.

2. Wymiary faw - nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynosza + 10% wartosci projektowanych.

3. Zageszczenie taw bada sie w dwoch przekrojach co 50m. Jako$¢ betonu faw nalezy wykona¢ przez
pobranie co najmniej trzech probek do badania na $ciskanie.

4. Dopuszczalne odchylenia podtuzne, poprzeczne i réwno$¢ gornej powierzchni nie powinny
przekracza¢ + 1cm na kazde 100m.

Doktadnos¢ wypetnienia spoin bada sie co 10m. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng
gtebokosc¢.

7. Obmiar.

7.1. Zasady ogdlne

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjq
projektowg w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestoscia wymagang do celow miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne
Swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

8. Odbior robot.
Odbiory robot okreslone zostaty w warunkach ogélnych.
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9. Podstawa ptatnosci.

Podstawg ptatnosci jest protokot zdawczo — odbiorczy oraz dokumentacja kolaudacyjna dla zakresu
okreslonego w realizowanym etapie

Cena wykonanych robdt obejmuije caty zakres przyporzadkowany dla danego etapu

10. Przepisy zwigzane.

PN-68/B-06050 — Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-99/R-65023 Nasiona traw

PN-EN 1177:2000 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wymagania bezpieczenstwa i
metody badan.

PN-EN 1177:2000/A1:2004 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

5. K-04.01.00 Roboty drogowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.

WARSTWA SCIERALNA WG PN-EN
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem ninigjszef ogolng specyfikacji techniczngj (OST) sa3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy scieralng z betonu
asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) jest materiatem pomocniczym do opracowania
specyfikacji techniczngj wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST) stosowang jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach publicznych
0 znaczeniu lokalnym.
1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w ninigjszel specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy scieralng z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i
WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowe] dostarczone od
producenta. W przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla
potrzeb budowy, Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ Zaktadows kontrole produkcji
(ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 7.4.1.5. Warstwe scieralng z betonu asfaltowego mozna
wykonywa¢ dla drég kategorii ruchu od KR1 do KR4
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktadajaca si¢ z jedng lub kilku warstw stuzacych do
przemowaniai rozktadania obcigzen od ruchu pojazdéw na podtoze.
1.4.2. Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni bedaca w bezposrednim kontakcie z
kotami pojazdow.
1.4.3. Mieszanka mineral no-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.
4 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralnawg PN-EN D-05.03.05a
1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — okreslenie mieszanki mineralnoasfaltows,
wyroznigjgce te mieszanke ze zbioru mieszanek tego samego typu ze wzgledu na najwiekszy
wymiar kruszywa, np. wymiar 8 lub 11.
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1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktérg kruszywo o uziarnieniu
ciagtym lub nieciagtym tworzy strukture wzajemnie klinujaca si¢.

1.4.6. Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren
przechodzacych przez okreslony zestaw sit.

1.4.7. Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych” GDDP-IBDiM [68].

1.4.8. Wymiar kruszywa — wielkos¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gorny (D)
wymiar sita.

1.4.9. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktérego wicksza czes¢
pozostgje nasicie 0,063 mm.

1.4.11. Pyt — kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypetniacz — kruszywo, ktérego wicksza czes¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.
(Wypetniacz mieszany — kruszywo, ktére sktada si¢ z wypetniacza pochodzenia mineralnego i
wodorotlenku wapnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzenia mineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13. Kationowa emulga asfaltowa — emulga, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki
czastkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.4.15. Symbole i skréty dodatkowe ACS — beton asfaltowy do warstwy scierang PMB —
polimeroasfalt,

D —gorny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

C — kationowa emul g a asfaltowa,

NPD — wiasciwos¢ uzytkowa nie okreslana (ang. No Performance Determined; producent
moze jg nie okreslac),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczy¢ odpowiednie
informacje, jednak nie jest do tego zobowigzany),

IRl — (International Roughness Index) mig¢dzynarodowy wskaznik réwnosci,

MOP — migjsce obstugi podroznych.

D-05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralnawg PN-EN
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1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1]
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST
D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprocz lepiszcz
wymienionych w tablicy 2 mozna stosowa¢ inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat
technicznych.

WEASCIWOSCI OBLIGATORY JNE

1 Penetracjaw 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21] 50-70 70-100

2 Temperatura mieknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51



3 Temperatura zaptonu, nie mnig niz °C PN-EN 22592 [62] 230 230

4 Zawartos¢ sktadnikow rozpuszczalnych, nie mnigj niz % m/m PN-EN 12592 [28] 99 99

5 Zmiana masy po starzeniu

(ubytek lub przyrost), nie wigce niz % m/m PN-EN 12607-1 [31] 0,5- 0,8

6 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralna wg PN-EN D-05.03.05a Pozostata
penetracja po starzeniu, nie mnig niz % PN-EN 1426 [21] 50 46

7 Temperatura migknienia po starzeniu, nie mnigj niz °C PN-EN 1427 [22] 48 45

8 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralna wg PN-EN D-05.03.05a
Polimeroasfalt powinien by¢ magazynowany w zbiorniku wyposazonym w system grzewczy
posredni z termostatem kontrolujgcym temperature z dokladnoscia + 5°C. Zaleca sSi¢
wyposazenie zbiornika w mieszadto. Zaleca si¢ bezposrednie zuzycie polimeroasfaltu po
dostarczeniu. Nalezy unika¢ wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia polimeroasfaltu w
okresie jego stosowania oraz unika¢ niekontrolowanego mieszania polimeroasfaltow roznego
rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy scieralng z betonu asfaltowego nalezy stosowa¢ kruszywo wedtug PN-EN 13043
[44] i WT-1 Kruszywa 2008 [64], obgmujace kruszywo grube , kruszywo drobne i
wypetniacz. Kruszywa powinny spetniac wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2008 — czes¢
2 —punkt 3, tablica 3.1, tablica 3.2, tablica 3.3. Sktadowanie kruszywa powinno si¢ odbywac
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem o
innym wymiarze lub pochodzeniu. Podtoze sktadowiska musi by¢ rowne, utwardzone i
odwodnione. Sktadowanie wypetniacza powinno si¢ odbywa¢ w silosach wyposazonych w
urzadzenia do aeracji.

2.4. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego i kruszywa,
gwarantujagcego odpowiednia przyczepnos¢ (adhezjg) lepiszcza do kruszywa i odpornosé
mieszanki mineralno-asfaltowe] na dziatanie wody, nalezy dobra¢ i zastosowa¢ srodek
adhezyjny, tak aby dla konkretng pary kruszywo-lepiszcze wartosé przyczepnosci okreslona
wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita co ngjmnigj 80%. Srodek adhezyjny
powinien odpowiadac wymaganiom okreslonym przez producenta. Sktadowanie srodka
adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach, w warunkach okreslonych
przez producenta.

2.5. Materiaty do uszczelnienia potaczen i krawedzi

Do uszczelnienia potaczen technologicznych (tj. ztaczy podituznych i poprzecznych z tego
samego materialu wykonywanego w réznym czasie oraz spoin stanowigcych potagczenia
réznych materiatdéw lub potaczenie warstwy asfaltowej z urzadzeniami obcymi w nawierzchni
lub jg ograniczajgcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfatowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulg¢ asfaltowg wedtug PN-EN 13808 [58] |ub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat
technicznych Grubos¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosi¢:

—niemnig niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,

—nie mnig niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszeg niz 2,5 cm.
Sktadowanie materiatdbw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach okreslonych w aprobacie techniczng. Do
uszczelnienia krawedzi nalezy stosowa¢ asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,, metoda na goraco”. Dopuszcza si¢ inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.
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2.6. Materiaty do ztaczeniawarstw konstrukcji
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Do ztaczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wiazaca z warstwa scieralng) nalezy
stosowa¢ kationowe emulge asfaltowe lub kationowe emulse modyfikowane polimerami
wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3
[66]. Kationowe emulg e asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje si¢ tylko pod cienkie
warstwy asfaltowe na gorgco. Emulge asfatowa mozna skladowac w opakowaniach
transportowych lub w stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy
nalewa¢ emulsji do opakowan i zbiornikow zanieczyszczonych materiatami mineralnymi.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne’
[1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania rob6t Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w
zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu
dostosowanego do przyjetgf metody robét, jak: — wytwornia (otaczarka) o mieszaniu
cyklicznym lub ciagtym, z automatycznym

komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanek minera hoasfaltowych,

— uktadarka gasienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwnosci uktadanej warstwy,

— skrapiarka,

—walce stalowe gtadkie,

— lekka rozsypywarka kruszywa,

— szczotki mechaniczne i/lub inne urzadzenia czyszczace,

— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,

— sprzet drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00,, Wymagania ogélne’
[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Asfat i polimeroasfalt nalezy przewozi¢ w cysternach kolgjowych [ub samochodach
izolowanych i zaopatrzonych w urzadzenia umozliwigjace posrednie ogrzewanie oraz w
zawory spustowe.

10 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralna wg PN-EN D-05.03.05a Kruszywa
mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczgjacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Wypetniacz nalezy przewozi¢ w sposob chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Wypetniacz luzem powinien by¢ przewozony w odpowiednich
cysternach przystosowanych do przewozu materiatdw sypkich, umozliwigjacych roztadunek
pneumatyczny. Emulga asfatowa moze by¢ transportowana w zamknigtych cysternach,
autocysternach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty
pod wptywem emulgi i nie bedg powodowaly jg rozpadu. Cysterny powinny by¢
wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywac do transportu opakowan z metali lekkich (moze
zachodzi¢ wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy emulsach o pH < 4). Mieszanke
mineralno-asfaltowa nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami samowytadowczymi w zaleznosci
od postepu rob6t. Podczas transportu i postoju przed wbudowaniem mieszanka powinna by¢
zabezpieczona przed ostygnieciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojemniki
termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu mieszanki, od produkcji do
wbudowania, powinna zapewnia¢ utrzymanie temperatury w wymaganym przedziae.
Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do
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zwilzania tych powierzchni mozna uzywaé tylko srodki antyadhezyjne niewptywajace
szkodliwie na mieszanke.

5. WY KONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt
5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej (AC5S, AC8S, AC11S).

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe)

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wytwarza¢ na goraco w otaczarce (zespole maszyn i
urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikow oraz przechowywania gotowej
mieszanki). Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] w otaczarkach, w tym
takze wstepne, powinno by¢ zautomatyzowane i zgodne z recepta roboczg, a urzadzenia do D-
05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralna wg PN-EN 13 dozowania
sktadnikbéw oraz pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o
roznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawa¢ odmierzone oddzielnie. Lepiszcze
asfaltowe nalezy przechowywac¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z uktadem
termostatowania zapewnigjagcym utrzymanie zadane temperatury z dokladnoscia + 5°C.
Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie moze
przekracza¢ 180°C dla asfaltu drogowego 50/70 1 70/100 i polimeroasfaltu drogowego 45/80-
55 i 45/80-65. Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinno by¢ wysuszone i podgrzane
tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperatur¢ wiasciwg do otoczenia lepiszczem
asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralng nie powinna by¢ wyzsza o wig¢ce niz 300c
od nagwyzszeg) temperatury mieszanki mineralno-asfatowej podang w tablicy 10. W tg
tablicy nanizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowe) dostarczongl na
migisce wbudowania, a ngwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowe
bezposrednio po wytworzeniu w wytworni.

Sposob i czas mieszania sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnic¢
réwnomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym. Dopuszcza sie dostawy mieszanek
mineralno-asfaltowych z kilku wytwérni, pod warunkiem skoordynowania miedzy soba
deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikow, wiasciwosci
objetosciowe) z zachowaniem braku roznic w ich wiasciwosciach.

5.4. Przygotowanie podtoza

Podtoze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigzaca lub stara warstwa scieralna) pod warstwe
scieralng z betonu asfaltowego powinno by¢ na cate) powierzchni:

— ustabilizowane i nosne,

— czyste, bez zanieczyszczenialub pozostatosci luznego kruszywa,

—wyprofilowane, rowne i bez kolein.

W wypadku podtoza z nowo wykonane warstwy asfaltowej, do oceny nierdwnosci naezy
przyja¢ dane z pomiaru rownosci tef warstwy, zgodnie z WT-2

Nawierzchnie asfaltowe 2008 - punkt 8.7.2 [65]. Wymagana rownos¢ podiuzna jest okreslona
W rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publiczne [67]. W wypadku podtoza z warstwy starej nawierzchni, nierdwnosci nie powinny
przekracza¢ wartosci obligatoryjnych dla. Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa
scieralnawg PN-EN D-05.03.05a

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przystagpieniem do produkcji mieszanki jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera proby technologiczngj, ktéra ma na celu sprawdzenie
zgodnosci wiasciwosci wyprodukowanegl mieszanki z recepta. W tym celu D-05.03.05a
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Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralnawg PN-EN 15 nalezy zaprogramowac
otaczarke zgodnie z recepta robocza i w cyklu automatycznym produkowa¢ mieszanke. Do
badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki. Nie
dopuszcza si¢ oceniania doktadnosci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu mieszanki
minerang na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwag segregacje kruszywa.
Mieszankg wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢ w
silosie lub zatadowa¢ na samochdd. Probki do badan nalezy pobieraé ze skrzyni samochodu
zgodnie z metoda okreslong w PN-EN 12697-27 [39]. Na podstawie uzyskanych wynikéw
Inzynier podgjmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przystapieniem do wykonania warstwy scieralng z betonu asfaltowego Wykonawca
wykona odcinek prébny celem uscislenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz ustalenia
warunkow zageszczania. Odcinek prébny powinien by¢ zlokaizowany w migjscu
uzgodnionym z Inzynierem. Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ co naimniej
500 m2, a dtugos¢ co ngimnigj 50 m. Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich
materiatdw oraz sprzgtu jakie zamierza stosowac do wykonania warstwy scieralne.
Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inzyniera
technologii wbudowaniai zageszczania oraz wynikow z odcinka prébnego.

5.7. Potaczenie migdzywarstwowe

Uzyskanie wymagang trwatosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia potaczenia
miedzy warstwami i ich wspbtpracy w przenoszeniu obciazenia nawierzchni ruchem. Podtoze
powinno by¢ skropione lepiszczem. Mato na celu zwigkszenie potgczenia miedzy warstwami
konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy
warstwami. Skropienie lepiszczem podioza (np. z warstwy wigzace asfaltows), przed
utozeniem warstwy scieralng z betonu asfaltowego powinno by¢ wykonane w ilosci podane)
w przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,1 + 0,3 kg/m2, przy czym:

— zalecasi¢ stosowa¢ emulsie modyfikowana polimerem,

—ilos¢ emulgji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stanu podtoza oraz porowatosci

mieszanki ; jesli mieszanka ma wigksza zawartos¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzyc¢
wigkszg ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktore po utozeniu warstwy scieralng) uszczelni ja.
Skrapianie podioza nalezy wykonywat rownomiernie stosujac rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfatowych. Dopuszcza si¢ skrapianie reczne lanca w miegjscach
trudno dostepnych (np. scieki uliczne) oraz przy urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni
lub jag ograniczajacych. W razie potrzeby urzadzenia te naezy zabezpieczy¢ przed
zabrudzeniem. Skropione podtoze nalezy wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zmiang
organizacji ruchu.

16 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa scieralnawg PN-EN D-05.03.05a

W wypadku stosowania emulsi asfaltowe podioze powinno by¢ skropione 0,5 h przed
uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody. Czas ten nie dotyczy skrapiania
rampa zamontowang narozktadarce.

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe)

Mieszanke mineralno-asfaltowa mozna wbudowywac na podtozu przygotowanym zgodnie z
zapisami w punktach 5.4 5.7. Transport mieszanki mineralno-asfaltowe) asfaltowe powinien
by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2. Mieszanke¢ mineralno-asfaltowa
asfaltowg nalezy wbudowywa¢ w odpowiednich warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury obligatoryjnej. Temperatura
otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podtoza. Nie dopuszcza si¢
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowe asfaltowe podczas silnego wiatru (V > 16 m/s) W
wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajacym
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temperature mieszania i wbudowania nalezy indywiduanie okresli¢c wymagane warunki
otoczenia.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarka wyposazong w
uktad automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentacja projektowa. W migscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza si¢
wbudowywanie reczne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobatg techniczna, ew.
badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

- ew. wykona¢ wiasne badania wiasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone przez Inzyniera. Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia
Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badaniaw czasie robot

6.3.1. Uwagi ogdlne

Badaniadziela si¢ na:

— badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru),

— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera).

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy s3 wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow celem
sprawdzenia, czy jakos¢ materiatow budowlanych (mieszanek mineranoasfaltowych i ich
sktadnikéw, lepiszczy i materialéw do uszczelnien itp.) oraz gotowe warstwy (wbudowane
warstwy asfaltowe, potaczeniaitp.) spetniaja wymagania okreslone w kontrakcie.
Wykonawca powinien wykonywa¢ te badania podczas redizacji kontraktu, z niezbedna
starannosciag i w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokotach. W razie
stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwtocznie
usunag.

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolne s3 badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jakosé¢
materiatdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikow, lepiszczy i
materialdbw do uszczelnien itp.) oraz gotoweg warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe,
potaczeniaitp.) spetniaja wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sa podstawa
odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem badan na miejscu budowy zajmuje si¢ Inzynier w
obecnosci Wykonawcy. Badania odbywaja si¢ rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w
pore powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczal ne odchyiki

6.4.1. Mieszanka minera no-asfaltowa

Dopuszczalne wartosci odchytek i tolerancje zawarte s3 w WT-2 Nawierzchnie asfatowe
2008 punkt 8.8 [65]. Na etapie oceny jakosci wbudowanegl mieszanki mineralno-asfaltowej
podaje si¢ wartosci dopuszczane i tolerancje, w ktorych uwzglednia sig: rozrzut wystepujacy
przy pobieraniu prébek, doktadnos¢ metod badan oraz odstepstwa uwarunkowane metoda
pracy. Wiasciwosci materiatdbw nalezy ocenia¢ na podstawie badan pobranych probek
mieszanki mineralno-asfaltowe przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie
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warstwy asfaltowej). Wyjatkowo dopuszcza sie badania probek pobranych z wykonang
warstwy asfaltows.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”’ [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonangl warstwy scieralngl z betonu
asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”’ [1] pkt 8.
Roboty uzngje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne’ [1] pkt 9. | wg kontraktu zawierajacego ryczaltowa cene umowna

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST) 1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

10.2. Normy (Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniami
materiatow

wystepujacych w ninigjszey OST) 2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczanie
zawartosci chlorkow, dwutlenku wegla i alkaliow w cemencie 3. PN-EN 459-2 Wapno
budowlane — Cz¢é¢ 2: Metody badan D-05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego.
Warstwa scieralnawg PN-EN 25

4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomoca wskaznika ptaskosci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czes¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaznik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowe)
zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Cze¢s¢ 6: Ocena
wiasciwosci powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci
drobnych czastek — Badania btekitem metylenowym

11. PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czes¢ 10: Ocena
zawartosci drobnych czastek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu
powietrza)

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpornosci narozdrabnianie

13. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigj z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadat drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

14. Kataog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poétsztywnych. Generalna
Dyrekcja Drég Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostéw, Warszawa 1997
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WSPOLNY StOWNIK ZAMOWIEN /CPV/

Rozporzgdzenie / WE / nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia

05.11.2002 r

SEKCJA F - BUDOWNICTWO

45 232 410-9 Roboty budowlane w zakresie budowy kanalizacji sanitarnej i jej

45 000 000-7
45110 000-1
45 200 000-9
45 230 000-8
45 232 000-2
45 232 420-2
45232 421-9
45 232 440-8

elementéw

ROBOTY BUDOWLANE

ROBOTY ZIEMNE

ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ]

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW
ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW | KABLI
ROBOTY W ZAKRESIE KANALIZACJI

ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA SCIEKOW

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW DO
ODPROWADZENIA SCIEKOW
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